Doppelkolbenzylinder mit Fuhrung

fur Pick-and-Place-Anwendungen
Serie CXS!

Doppelte Schubkraft
Verdrehtoleranz: +0,1°

T Kugelfithrung und Gleitfiuhrung
in allen Serien standardmassig.

Die Abmessungen fiir Kugelfiihrung und Gleitfiihrung sind
gleich.

Hubeinstellbereich: 0 bis -Smm

Werkstiickmontage i

auf 3 Seiten moglich.
=l 7

Variantentibersicht

ROID 0 a = Reinraumserie a
L serie ] o 40°5 50" 25 32 Janschiuss) Bestelloptionen Anm)

Hochtemperatur-Zylinder (XB6)
Low-Speed-Zylinder: 10 bis 50mm/s (XB9,
Low-Speed-Zylinder: 5 bis 10mm/s (XB13]
High-Speed-Zylinder (XB19)
Langhub-Zylinder (XB11)

Luftanschluss mit NPT-Gewinde (XC18)
Fluorkautschuk-Dichtung (XC22)

Ohne Platte (X593)

$°\) Kompaktausfiihrung

¥ Mit pneumatischer Dampfung

Anm.) Die Bestelloptionen sind nur fur die Standardausfiihrung der Serie CXS erhéltlich. (Die Langhub-Option XB11 ist auch fiir CXSW verfiigbar.)
Fur detailiertere Angaben siehe "Technische Daten der Bestelloptionen" auf den Seiten 50 bis 53.

Ubersicht 1 %SNC



Zweineue  In Kompaktausfihrung
Zylinder- : - -
Varianten: it pneumatischer Dampfung

Neu )
Kompaktausfuhrung serie cxsJ: @6, @10

Kleiner und leichter

Gesamtldnge

|l
- I | I I I I |
1] [ [T T T T Tl Kolben-@ Abmessungen [mm]
i = [mm] m
TTH : CXSJTI6 | 13,4 42 + Hub 57
m CXSLle6 16 | 37 58.5 + Hub 95
B \ oo |CXSJOM0| 15 | 42 56 + Hub 114
' CXSCI10 | 17 | 46 72 + Hub 170
CXS Standard \ CXSJ

Héhe

Erstklassige Montageoptionen

1 Signalgeberabfrage von
4 Seiten moglich.

2 Symmetrische Montage

seitenverkehrte
g Montage
o| [o
@E>EW Wac@ E@E ;{%
@ P )
3 — ==—— 9 9 —mers —
Mechanismus fiir seitenverkehrte Montage 3’ Axialer Luftanschluss
e\ Schraubenhalter ~ Seitenverkehrte
Montage
» 4 I::ﬁ:
> _ rolo] [oHon -
2% Z BN N\ N —\())fiﬁé_r
Signalgeber | Schraubenhalter
Dank des beweglichen
——n Schraubenhalters  stort
H \ Y die Montageschraube in
Montageschraube A Il keiner Einbaulage den Si- . .. i . e .
9 A7)  analgever M Die Werte fiir zulissige kinetische Energie,
zulassige Last und Verdrehtoleranz entspre-

O

chen denen der CXS-Standardausfiihrung.

SvVC



Die Doppelkolbenzylinder-
Palette.

NeuAusﬁ]hrung mit pneu-

matischer Dampfung

Serie CXS: 020, 025, @32

Durch die Pneumatische Dampfung erhoht
sich die Gesamtlange im Vergleich zur
Standardzvhnderausfuhrung nur minimal.

)

-----

Dampfungseinstell-
schrauben

1 ' Verbesserte zulissige kinetische Energie:
zwei- bis dreimal hoher als bei der Standardausfiihrung

2 Verbesserte Schalldimpfung:
Larmreduktion von iiber 6dB moglich.

Einzigartiger Dampfungsmechanismus ohne Dampfungshiilse

Durch den Wegfall der in herkdmmlichen pneumatischen Dampfungen
verwendeten Dampfungshiilse konnte die Zylinder-Gesamtldnge unter
gleichzeitiger Beibehaltung aller Vorteile eines Kompaktprofils reduziert werden.

Funktionsprinzip A+A A

l
t !
Kolbendichtung A ; A
I~R H | R H

(1 Wenn der Kolben einfahrt, wird Druckluft durch A und A' abgelassen, bis die
Kolbendichtung H den Luftkanal A passiert hat.

(2 Hat die Kolbendichtung H den Luftkanal A passiert, wird Druckluft nur noch
Uber A' abgelassen. Der schraffiert dargestellte Bereich wird zur
Dampfungskammer, wodurch die Dampfungswirkung erreicht wird.

(® Wird fiir den Kolbenausfahrhub Druckluft zugefilhrt, 6ffnet die Dampfungs-
dichtung, und der Kolben fahrt ohne Verzégerung aus.

Reinraumserie

Serie 11' " CXSJ: @6, 910

Vakuum- Gleitfiihrung
11-CXSJ ausflhrung Kugelftihrung

Mit Sekundérentliiftung
12-CXSJ | Spezielle Ober- Kugelfiihrung
flachenbehandlung

Ubersicht 2
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Kompaktausfiihrung
Serie CXSJ
96, 910

rsxo

Standardausfiihrung \‘" =
Serie CXS k

2]
x
(7]

—u
(@]
Mit pneumatischer 7
Dampfung
Serie CXS
320, @25, @32

=

SXO

Mit ""\\
Endlagenverriegelung ™48 |
Serie CXS '
06, 910, 915, 020, @25, @32

Mit durchgehender
Kolbenstange

Serie CXSW
g6, 910, @15, @20, 925, @32
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Standard-Doppelkolbenzylinder

Serie CXS

@6, 910, @15, 920, @25, @32

Bestellschliissel

E

Gewinde- O—I

CXS|M||20—100

L]

anschluss
(@25 bis @32)
- | RePT) Fulhrungsart
E G(PF) M Gleltfthung
S L Kugelftihrung
Kolben-@/Standardhub ¢
Kolben-@ Standardhiibe [mm]
6 10, 20, 30, 40, 50
10 10, 15, 20, 25, 380, 35, 40, 45,
50, 60, 70, 75
15 10, 20, 30, 40, 50,
20 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
25, 32 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100

D_

Y7BW

» Signalgebermodell

Ohne (mit eingebautem Magnet)

l

OWéhlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes
Signalgebermodell.

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 49 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Spannungsversorgung| Signalgebermodell |Anschlusskabellinge [m]
Typ Sois EIEI_(trischer EEAESE| L Elektrischer Eingang | 0,5 3 5 Anwendung
funktion ingang | anzeige | (Ausgang) DC AC vertikal axial 8 L @
= 3-Draht | — 5V — — Z76 [ J [ J — |IC-Steverung| —
[
S Einge- Ja
& — gossene 12v 100V — 273 [ ) [ ) ( J —
) Kabel Relais
§ . 2-Draht | 24V . SPS
Nein 5V, 12V 100V — Z80 o [ ) — |IC-Steuerung
3-Draht —
(NPN) Y69A Y59A ([ J ([ J
5-Draht 5V, 12V IC-Steuerung
-Dra
5 - (PNP) Y7PV Y7P ([ [ ) -
2
>
S 2-Draht 12v Y69B Y59B ([ J ( — —
2 .
2 Einge- 3-Draht Relais
% gossene Ja (}\IFEaN) 24V — Y7NWV YINW | @ o — SPS
2 Diaanose. Kabel 5V, 12V IC-Steuerung
o gnose 3-Draht
= anzeige (PNP) Y7PWV Y7?PW | @ ® —
= (2-farbige
i Anzeige)
Y7BWV Y7BW [ ) [ ) —
Wasserfest 2-Draht 12V -
(2-farbige — Y7BA — [ J _
Anzeige)
OAnschlusskabellange: 0,5m .......... - (Beispiel) Y59A
3M e L Y59AL = ab Lager
5M e z Y59AZ

N

(Zwischenverkauf vorbehalten)

SXO
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Serie CXS

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 6 10 | 15 | 20 | 25 | 32
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)
Prifdruck 1,05MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 0,15MPa | 0,IMPa_ | 0,05MPa

Umgebungs- und Mediumtemperatur

—10° bis 60°C (nicht gefroren)

Kolbengeschwindigkeit Anm.)

30 bis 300mm/sf30 bis 800mmg 30 bis 700mm/s | 30 bis 600mm/s

Dampfung

Elastische Dampfung

Hubtoleranz

0 bis -5mm vom Standardhub

Anschlussgrosse

M5 [ 1/8

Fiihrungsart

Gleitfuhrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fir beide)

Anm.) Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fiir den Ausfahrhub.
Die maximale Kolbengeschwindigkeit fur den Einfahrhub betrégt ca. 70% des Wertes fiir den Ausfahrhub.

Standardhiibe
[mm]
Modell Standardhiibe Langhubbereiche
CXS[I6 10, 20, 30, 40, 50 60 bis 100
CXS[110 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75 80 bis 150
CXS[15 110 bis 150
CXS[120 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
CXS[125 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 110 bis 200
CXS[132
[OSiehe "Bestelloptionen" auf Seite 51 fir Langhtibe (d.h., Hibe Uiber dem Standardhubbereich).
Fur @6-Zylinder sind Hibe ausserhalb der Standardspezifikationen als Sonderanfertigung erhaltlich.
Made 10 . . .
Bestelloptionen Theoretische Zylinderkraft
Siehe S. 50 bis 53 fiir Bestelloptionen der Serie (N]
CXS. Kolben-@ tKolben-(a Bljar\:v%- Kf?,lbﬁn- Betriebsdruck [MPa]
angen- - ache
mm]  Ppml | fehtung | [mmd_| 01 [0,15] 0,2 [ 03 [ 04 [ 05 | 0,6 | 07
— 4 1112 [ 1 22,4 | 2 2
CXS6 4 AUS 56 8, , 6,8 , 8,0 | 33,6 | 39,
EIN 31 — | 46 | 62 | 93 |124(155 (18,6 |21,7
— 31,4 |471|62,8|785|94,2| 110
CXS110 6 AUS 157 | 15,7
EIN 100 |(10,0| — |20,0|30,0|40,0|50,0|60,0]|70,0
— 212 | 247
CXS15 8 AUS 353 |353 70,6 | 106 | 141 | 177
EIN 252 252 | — |50,4 (756|101 | 126 | 151 | 176
— | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
CXs[20 10 AUS | 628 |628
EIN 471 471 | — [94,2 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
CXS[125 12 AUS 982 98,2 | — | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
EIN 756 | 756 | — | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
— | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 [1126
CXSI32 16 AUS 1608 161
EIN 1206 121 | — | 241 | 362 | 482 | 603 | 724 | 844
. Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?]
Gewicht
kgl
Standardhub [mm]
Modell
10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
CXSM 6 0,081 — 0,095 — 0,108 — 0,122 — 0,135 — — — — — —
CXSL 6 0,081 — 0,095 — 0,108 — 0,122 — 0,135 — — — — — —
CXSM10 0,15 0,16 0,17 0,18 0,19 0,20 0,21 0,22 0,23 0,25 0,27 0,28 — — —
CXSL 10 0,15 0,16 0,17 0,18 0,19 0,20 0,21 0,22 0,23 0,25 0,27 0,28 —_ - —_
CXSM15 0,25 0,265 0,28 0,29 0,30 0,315 0,33 0,345 0,36 0,39 0,42 0,435 0,45 0,48 0,51
CXSL 15 0,27 0,285 0,30 0,31 0,32 0,335 0,35 0,365 0,38 0,41 0,44 0,455 0,47 0,50 0,53
CXSM20 0,40 0,42 0,44 0,46 0,48 0,495 0,51 0,53 0,55 0,585 0,62 0,64 0,66 0,70 0,74
CXSL 20 0,43 0,445 0,46 0,48 0,50 0,515 0,53 0,55 0,57 0,605 0,64 0,66 0,68 0,715 0,75
CXSM25 0,61 0,635 0,66 0,69 0,72 0,745 0,77 0,80 0,83 0,89 0,95 0,97 0,995 1,06 1,10
CXSL 25 0,62 0,645 0,67 0,70 0,73 0,755 0,78 0,81 0,84 0,895 | 0,955 0,98 1,005 1,065 1,11
CXSM32 1,15 1,19 1,23 1,275 1,32 1,36 1,40 1,45 1,49 1,58 1,665 1,71 1,755 1,84 1,93
CXSL 32 1,16 1,205 1,25 1,295 1,34 1,38 1,42 1,465 1,51 1,595 1,68 1,72 1,765 1,855 1,94
10
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Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

Reinraumserie

Zwei Zylinderausfiihrungen stehen fiir Reinraum-Umgebungen zur Verfligung: die Ausfiihrung mit
einem Anschluss flr externe Entliftung und die Vakuumausfiihrung. Die Ausfiihrung mit externer
Entliftung und doppeltem Kolbenstangen-Abstreifer ermdglicht eine direkte Entliftung auf die
Aussenseite des Reinraumbereichs Uber den Entliftungsanschluss. Bei der Vakuumausfiihrung
wird am Kolbenstangenquerschnitt ein Vakuum angelegt und lUber den Vakuumanschluss eine
Zwangsentliftung auf die Aussenseite der Reinraum-Umgebung vorgenommen.

rsXo
Buniynjsnepjedwoy|

Bestellschliissel

— CXSL | Kolben-@ |—[ Hub |

Kugelfiihrung

Reinraumspezifikation
11 Vakuum-Ausfiuihrung

12 Ausfiihrung mit Sekundarentliftung
(mit spezieller Oberflachenbehandlung der gleitenden Teile)

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 6 | 10 15 | 20 25 32

Prifdruck 1,056MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa Q
Min. Betriebsdruck 0,15MPa| 0,1MPa | 0,05MPa 7]
Umgebungs- und Mediumtemperatur —10° bis 60°C (nicht gefroren)

Kolbengeschwindigkeit 30 bis 400mm/s :
Hubtoleranz 0 bis -5mm vom Standardhub

Filihrungsart Kugelftihrung

OEntnehmen Sie die Abmessungen dem separaten Katalog fur Reinraumserien.

Ku pferfreie Druckluftzylinderserie (fiir die Herstellung von Kathodenstrahliréhren)

Kupfer- und fluorfreie Druckluftzylinder tragen dazu bei, den negativen Auswirkungen der Kupfer-
und Halogenionen, die bei der Kathodenstrahlréhren-Herstellung entstehen, vorzubeugen.

$X0
ELEMEIUENL T BTG PEIRSETETT] Guniynjsnepiepuels

Anm.) Die Standardzylinder sind im Wesentlichen kupfer- und fluorfrei. Geben Sie dennoch den Code 20- vor der
Serie an, wie unten dargestellt, um bei einer kombinierten Bestellung mehrerer Spezifikationen die
gewiinschte Spezifikation (d.h. kupfer- und fluorfrei) sicherzustellen und ausdriicklich kenntlich zu machen.

Bestellschliissel

PhO]— CXS L [ Kolben-@ |—[ Hub

I\

|

MSXD
abueysuag|oy Japuayabyainp|fun

Kugelfiihrung

eKupferfreie Serie

OTechnische Daten und Abmessungen entsprechen denen der Standardmodelle.
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Serie CXS

Betriebsbedingungen

Max. bewegte Masse

Kolbenstangenabweichung

Wird der Zylinder eingebaut, wie in Nachstehendes Diagramm zeigt eine
nachstehender Zeichnung dargestellt, darf die Abweichung X ohne Last.
max. bewegte Masse W nicht die in dem
R . >
Diagramm unter der Zeichnung angegebenen
Werte Ubersteigen. =
3
w S
SISy
i g
\ ——CXSM (Gleitfihrung)
\ — — —CXSL (Kugelfiihrung)
X E
\ | E 01
| i\
>
2 A o
\
\ é f/’.-/
\ S 005 —
\ e
== A\ —
2 \ N <
= 15— J
B \ \
i y \ 0 20 40 60 80 100
> I M Hub [mm]
=) \ \ \
@ \ )
S \\ b/ \1 = - - - -
2 ¥ \ N Zulissige kinetische Energie
. AN - L%
3 ! \\\ B S Die bewegte Masse und die Zylinder-
= \ N Fa :’32 geschwindigkeit dirfen beim Betrieb eines
S n vertikal montierten Zylinders die in
N ~ ;
~ \ \\\\ nachstehendem Diagramm angegebenen
N M "\\ Werte nicht Ubersteigen. Beim Betrieb
05—~ \\1 \ \\$-[25 eines horizontal montierter Zylinders muss
. N i \-\ ~§ die maximal bewegte Masse ausserdem
b \ \"-.._ ]20 unter den im Diagramm links angegebenen
~ ~ T ’
S = Werten liegen.
~ Sl ..____']15 Die Zylindergeschwindigkeit ist mit Hilfe
-.....:""“'---..__ '"']1[) eines Drosselriickschlagventils einzustellen.
0O 20 40 60 80 100 50} cxsC32
i |
Zylinderhub [mm] LCXSLI25
20 i
120
Verdrehtoleranz L i
10.CXSL_:II“

Die Verdrehtoleranz 6° ohne Last muss gleich
oder kleiner als der in der Tabelle unten
angegebene Richtwert sein.

Gehause
®

= . 1 Platte

I =

an

Kolben-&
[mm]

CXSM
(Gleitfiihrung)

CXSL
(Kugelfiihrung)

@6 bis @32

+0,1°

12

I
CXSCI0

Lastgewicht W [kg]
(3%

| |oxsce
05 \, A
03 \ \
02 \
N\

0. \
0 N

0 50 100 200300 500

Zylindergeschwindigkeit Vp [mm/s]

O
S




Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

P
5
Konstruktion: Gleitfiihrung 2
o
CXSMe 19(6)(16 230 (4 2) 13 10095 2%
—
c:
=25
=
c
>
«Q
@
Q
=
o
o
o
Q
CXsMm10 CXSM15 =
—
1 6 10 c:
®DBD B@® =
=
5
Il Il
— \ BE == — 1|
5 TNV o < NEEE 1 [+ @
A He™ * \ "1 T S l" L {} =
\d = I @ 2N =
: - | ) = s
: o — B R - & &
\ & & L £
=== H € =3
3 7 - Q | I (£
I A = AN ] " b x g_
T (72}
@D
-
\@\® l @é 5
§=
3 {1 19 19 31 19 =1
CXSM20 bis 32 é
16 Q 19
i
o 1 1 1 1 g
Y | ‘ | ‘ 3
Q)
11 . I Q
L S .l'IE”ﬂ Q g
; C &2
=
=.
D
~ = —1 «Q
[
<
=
[{=]
3 ) g
S
Stiickliste Stiickliste =
Pos Beschreibung Material Bemerkung Pos] Beschreibung Material Bemerkung "=°_
1 | Gehduse Aluminium hart eloxiert 17 | Dampfscheibe Polyurethan "=,°
2 | Kolbenstange A Stah| Anm. 1) hartverchromt 18 | Stopfen Chromstahl vernickelt Q %g
3 | Kolbenstange B Stah| Anm. 1) hartverchromt 19 | Kolbendichtung NBR Cé’ ;:..
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium 20 | Abstreifer NBR o
5 | Zylinderdeckel Spezialstahl Anm. 2) 21 | O-Ring NBR =3
6 | Platte Aluminium hart eloxiert 22 | Zylinderdeckel B Aluminium vernickelt a
7 | Kolben A Aluminium chromatiert 23 | Dichtungshalterung Aluminium g
8 | Kolben B Aluminium chromatiert 24 | Anschluss-Distanzstiick Aluminium tg
9 | Dampfscheibe A Polyurethan 25 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt
10 | Magnet Magnetmaterial 26 | Sicherungsring B Spezialstahl vernickelt a
11 | Dampfungsbolzen Stahl vernickelt . g «Q
12 | Sechskantmutter Stahl vernickelt Service-Sets: ® 3
13 | Dampfscheibe B Polyurethan Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt =T
Innensechs- . 6 CXSM 6-PS
14 Chromstahl vernickelt
:(antschriube 10 CXSM 10-PS 3 >
15 Q‘},‘i‘;ﬁﬁ‘r’aj{;e Chromstahl vernickelt 15 CXSM 15-PS Pos. 19 bis 21 aus g’ n
. 8 - biger Tabelle. (=g
16 | Sicherungsring Spezialstahl vernickelt 20 CXSM 20-PS obiger labelle S @
25 CXSM 25-PS o =
QAnm.1)RostfreierStahl bei CXSMB. 32 CXSM 32-PS =
Anm. 2) Eloxiertes Aluminium bef CXSME. [Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 19 bis 21 und kénnen unter Angabe der =5 %’
Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden. 5
= 2
D =
o O
*g
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Serie CXS

Konstruktion: Kugelfiihrung

CXSL6
1926 23424 (1939 2 1 0@7D0®
‘ . ©
% .
I B P
B ZE ] el ©
i (35 @/Qé
CXSL10
0

NA VT | DB

IH‘

— N1 I -.u”

19
CXSL20 bis 32
SIRTRNY
%] Lt
e A E—
‘ N4
415 \ /
; R
bbb b
Stiickliste: Standard-Luftanschluss
Pos| Beschreibung Material Bemerkung

1 | Gehause Aluminium hart eloxiert
2 | Kolbenstange A Spezialstahl hartverchromt
3 | Kolbenstange B Spezialstahl hartverchromt
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium
5 | Zylinderdeckel Spezialstahl Anm- 1)
6 | Platte Aluminium hart eloxiert
7 | Kolben A Aluminium chromatiert
8 | Kolben B Aluminium chromatiert
9 | Dampfscheibe A Polyurethan
10 | Magnet Magnetmaterial
11 | Dampfungsbolzen Stahl vernickelt
12 | Sechskantmutter Stahl vernickelt
13 | Dampfscheibe B Polyurethan
14 :g:ﬁ:iﬁ::jge Chromstahl vernickelt
15 :?ami:cs:ﬁ::jl;e Chromstahl vernickelt
16 | Sicherungsring Spezialstahl vernickelt
17 | Dampfungshalter Kunststoff

Q Anm. 1) Eloxiertes Aluminium bei GXSL.

14

O

NS EN e

ikl

¢l \e=—= =
3 g\@@é Qé 0
Stiickliste
Pos| Beschreibung Material Bemerkung
18 | Kugelfiihrung —
19 | Lagerdistanzstiick Kunststoff Anm. 2)
20 | Ddmpfscheibe Polyurethan
21 | Stopfen Chromstahl vernickelt
22 | Kolbendichtung NBR
23 | Abstreifer NBR
24 | O-Ring NBR
25 | Zylinderdeckel B Aluminium vernickelt
26 | Dichtungshalterung Aluminium
27 | Anschluss-Distanzstiick Aluminium
28 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt
29 | Sicherungsring B Spezialstahl vernickelt
Anm. 2) Eloxiertes Aluminium bei CXSL6.
Service-Sets:
Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt

6 CXSL 6-PS

10 CXSL 10 PS

15 CXSL 15 PS Pos. 22 bis 24 aus

20 CXSL 20 PS obiger Tabelle.

25 CXSL 25 PS

32 CXSL 32 PS

ODie Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 22 bis 24 und kdnnen unter Angabe der

Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden.

SVC



Abmessungen: @6

Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

(13) Z(10+1/2ST)

10 S(13+ST) _ oxM3mitTiefe 4,5
(gegentiberliegende
Seite gleich)

2xM5 mit Tiefe 4,5
(Druckluftanschluss)
(gegeniiberliegende Seite gleich)

22,5 11
Hub ZZ (58,5 + ST)
5,5 8 SS (45 + ST) 16
Z(10+1/2S
AUS 3 M3 x 5L 2,75 13 ( D 2x@3,4 durchgehend L 14
(Innensechs- 2x@6,5 Senkung mit Tiefe 3,3
kantschraube) —
1 -
N o l T = - — \al
- OO — (; —
M NE N m/ 5 q}
L T % @ ; —@ g = ~lwo| 7| S+ —
'1 S K \\'}/ ©| @ o
g
6 M3 x 12,5L (Sechskantschraube) Lj
M3 (Sechskantmutter)
2xM5 mit Tiefe 4,5
2xM3 2xM3

(Druckluftanschluss) EIN

(durchgehend)

[mm]
Modell Hub z S SS zzZ
CXS[J6-10 10 15 23 55 68,5
CXS[6-20 20 20 33 65 78,5
CXS[J6-30 30 25 43 75 88,5
CXS[J6-40 40 30 53 85 98,5
CXS[J6-50 50 35 63 95 108,5

O
-

(durchgehend

)

M2,5 x 6L
(Innensechs-

kantschraube)
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Serie CXS

Abmessungen: @10, @15

Z
P4
4xM5 mit Tiefe 4,5
(] V4] V (gegenuberliegende  (Druckluftanschluss)
/ Seite gleich) (gegeniiberliegende Seite gleich)
’ 4
- ‘%@4_3—' - ¥%
fe] (¢}
° R A
__Hub Y74
Y (Innensechs- ‘ SS B
kantschraube) L Y4 M 1 D
L 1 / P
| | [ - // - . L
L0 L1
T / ;
g ¢ T ®T ® 7 < Tl é
3w — ——= o
X (Innensechs-
M4 x 14,5L (Sechskantschraube) kantschraube)
M4 (Sechskantmutter) E F (durchgehend)
[mm]
Modell F J|L M N NN| P | Q jQQ U \'/ X Y
2X03,4 durchgehy o3 2xM4 4xM3 M3
CXsLi10 24 820 fnx.?ﬁfff?‘gk””g mit Tiefe 5 26/336\8,5 7 |30 mit Tiefe 7 | mit Tiefe4,5 | x 10 M5 x 5L
2043 durchgehy 91y 2xM5 4xM4 M5
2x@8 Senki o
CXSi15 2M5 101 30 e | mitTiele s | 28| 4810101385 i Tiefes | mitTietes | x10 | MEXSt
Hibe
S Sss z 2z
% 4550 o000 1O 15 | 3035 697075 |80| 90, 100 [10[15|20(25|30|35|40|45|50(60|70|75|80|90] 100
Modell 20, 25 | 40,45,50 o ’
CXs[110 100{105 — = 30 40 50 - — 82 92197 102|107 (112{117{122|132|142{147| — | — | —
CXS[115 105(110 150{160| 25 35 45 45| 55 |89 99 (104 (109|114{119(124|129(139|149{154 |159| 169|179
16
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Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

Abmessungen: @20, 925, @32

N (0 L) @)

rsxo
Buniynjsnepjedwoy

T T
D c!-’l-’
QD
o =
o
Q
=
L) @ V (gegentiiberliegende Seite gleich) %
@
F I
T 3
\ 5
o o ((o]
(<] R U =
UU (Druckluftanschluss) (gegentiberliegende Seite gleich) _5"
Hub E
u 7z
; . 3
Y (Innensechs- J. K SS 03
kantschraube) 1 L y4 M 1 D P%s g
vz
14
(- |
- o=
, ¢ E
— i vs e I =
|
—t (=1
@ -~ SioL . =
o 1 9T & = < H—-+— =
o @ & b =
@ .
S =3
OB —FF 0 5 = = = C [
© - \ L ({=]
z o®
=
0O (Sechskantschraube) S=
N PP (Sechskantmutter) E t'_lz
Rl X (Innensechs- =,
F (durchgehend) kantschraube) D
Q
@
mm | S
[{=]
Modell A | B|C|D|E F G | H | J K | L M N NN (o]0 P =
%xg)SéSSdulzchg 2xM4 C_§_
CXS[120 64 | 25 | 62 | 23 |115 2xM5 50 | 28 6 12 | 12 | 30 | 2x@9,5 Senkun T 210 M6 x 18,5L 53
X mit Tiefe 5,3 © | Mit Tiefe 6 -
o
X! enKung ST 18.5L 4 (=R
CXs[25 | 80 | 30 | 78 | 28 | 14 2xM6 60 | 35 | 6 | 12 | 12 | 30 | 20U Senkung” | iyiTigre75 (012 | M6 X 185 6 8=
=~
2x@6,9 durchg. | 2xM5 = o
CXS[132 | 98 | 38 | 96 | 36 | 18 2xM6 75 | 44 | 8 | 16 | 14 | 30 |2x@11Senkung | it Tiefe 8 | D16 M8 x 23L 76 =3
mit Tiefe 6,3 g
@D
8
Modell PP Q QQ| R | T |TT| U uu Vv w X Y a
<D
4xM5 8xM4 2xM6
CXSL120 M6 |7.75)125] 45 | 951 651 8 | irietess | mitTiefe 55 mit Tiefe 10 M6 x 12 M8 x 6L o
4x1/8 8xM5 2xM8 D Q
2B M6 185115146 | 181 9 | 9| @ ifiete65 | mitTiefe7,5 | mit Tiefe 12 M6 x 14 M8 x 6L -4
4x1/8 8xM5 2xM8 =T
CXSL32 M8 O | 199620 TS0 i Tiefe65 | mitTiefe7,5 | mit Tiefe 12 M8 x 16 M10x 8L
Sw
Hiibe 20
Symbol O =
% = 10,15, | 30 :5 20, | 60,70,75 = 22
Modell 10{15|20(25(30|35(40(45|50|60|70|75|80(90|100 20: o5’ 45: 50 80: 90:10’0 10{15|20(25|30|35(40(45|50|60|70|75|80(90|100 S e
CXS[J20 [80|85|90(95|100{105|110{115]120{130|140|145|150{160 170 30 40 60 104[109{114|119]124]129|134 |139| 144|154 {164 |169| 174|184 194 - %
CXS[25 |82(87|92 |97 (102|107 (112{117|122|132(142|147|152 (162|172 30 40 60 106{111{116(121]126{131(136|141|146{156{166|171|176|186|196 5 (=D-
CXS[132 |92(97(102|107|112(117(122(127|132|142|152|157|162|172|182 40 50 70 122(127(132|137|142{147(152|157|162|172 {182 |187|192|202 212 5 (SD-
X
17
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Serie CXS

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

Anordnung der elektrischen Eingange: innen Anordnung der elektrischen Eingénge: aussen
D

! W]
)

D-z7, D-z8, D-Y7OW D-Y6LJ, D-Y7LV

Kolben-@ | | g | Dlys0,D-Y70 D-Y7CWV RS
[men] c D c D | c | D
6 155 | 45 |[11,5(10] 05C1)| 13 2 | 55 | 55
10 225 | 7,5 |18507)] 35@) | 20 5 | 125 | 25
15 30,5 45 |26,5(25)| 0,5(-1) 28 2 20,5 -5,5
20 38 | 7 |34(325)] 3(1,5) | 36 | 45 | 28 | -3
25 38 | 9 [34(325| 565 | 36 | 65 | 28 | -
32 48 9 44 (42,5)| 5(3,5) 46 6,5 38 -1

Anm.)  Die negativen Werte der Abmessung D geben an, wie weit das Anschlusskabel aus
dem Zylindergeh&use hervorragt.

* Abmessungen in ( ) gelten fur D-Z73.

Q Bei Auslieferung ist der Anschlusskabeleingang innen.

Abmessungen fiir die Signalgebermontage

D-Y5, D-Y6, D-Y7 D-Z7, D-Z8

(Elektronischer Signalgeber)  (Reed-Schalter) Abmessung A
) Kolben-0
Signalgebermodelle 6 ‘ 10715 ‘ 20 ‘ 25 ‘ 32
< D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B
D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B 07 02
T D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV ’ ’
D-Y7NW, D-Y7PW, D-Y7BW
D-Y7BAL 6,5 6,0
D-Z7, D-Z8 1,2 0,7
Signalgebermontage
Flhren Sie den Signalgeber fur die Montage von der in der Abbildung AAchtung
dargestellten Seite aus in die Signalgeber-Montageschiene am Zylinder M2,5 x 4 1. Treffen Sie entsprechende Vorkehrungen, wenn
ein. Ziehen Sie nach dem Ausrichten in der gewiinschten (mit dem Signalgeber sich magnetische Stoffe in der Nihe des mit
Einbauposition die beiliegende Montageschraube mit einem geliefert)

Signalgebern ausgeriisteten Zylinders befinden.
Befinden sich magnetische Stoffe, wie Eisen (auch Flansche) in
unmittelbarer Nahe eines mit Signalgebern ausgeriisteten
Zylinders, ist darauf zu achten, zwischen dem
Zylindergehduse und dem magnetischen Material einen
Freiraum zu lassen, wie in der Zeichnung dargestellt. Liegt der
Freiraum unter den in nachstehender Tabelle angegebenen
Werten, funktioniert der Signalgeber méglicherweise nicht
Signalgeber

7////////{///@/////
£

2 b\s

%
T

Feinschraubendreher an. &/
¥

Anm.) Verwenden Sie zum Anziehen der Signalgeber-
Befestigungsschraube einen Feinschraubendreher mit
einer Breite von 5 bis 6mm. Ziehen Sie die Schraube
mit einem Anzugsdrehmoment von 0,05 bis 0,1N-m
fest In der Regel muss die Schraube dafiir um ca. 90 °
weiter festgezogen werden, sobald ein Widerstand
splrbar ist.

DRNRN

Kolben-& X [mm]
26 0
210 0
215 10
920 10
925 0
932 0

18
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Doppelkolbenzylinder mit
pneumatischer Dampfung

Serie CXS

020, 925, @32

rSXo

Bestellschliissel
Gewindeart
Symbol | Typ Kolben-@20 o
] M »
Rc 025, 032
TN | NPT :
TF G

CXSM|20| TF—100| A

D—Y7BW

|obatuaauabielpul J ETNEITREETRSIETLEIIN Huniynysnepaepue)ls | uniynisnepiedwioy]

|
|
I |
. |
Doppelkolbenzylinder |
|
Fihrungsart I
M Gleitfihrung I
L Kugelfiihrung |
Kolben-@/Hub ¢ ¢ Signalgebermodell
Kolben-@ Hiibe [mm] [ - [ Ohne (mit eingebautem Magnet) ]
20 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 OWahlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes
25,32 |25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 Signalgebermodell.
* Pneumatische Dampfung
Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 49 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber. o
- - D ><
) Elektri- . Spannungsversorgung | Signalgebermodell |Anschlusskabelldnge (m) 7
Typ fs[.‘.’:;ft’ﬁ,rn scher Ba?‘t;fizz' V&rﬂ;;l;t{:g;g DC AC Elektrischer Eingang 0,5 3 5 Anwendung
Eingang vertikal axial (-) (L) (2
= 3-Draht | — 5V — = Z76 [} [} —  |IC-Steuerung| — =
g . J =
E Einge- a @
8 — gossene 12v 100V — Z73 [ J [ J [ ] — g—
: Kabel i =
3 abe 2-Draht | 24V RSeF',aS'S (=3
<«
& Nein 5V, 12V %a0)§/ = Z80 [} ) — |IC-Steuerung %
3-Drah o2
NN YOOA | YsoA | e | e | _ XE=
5V, 12V C-Steuerung =z
3-Draht =
N - (PNP) Y7PV Y7P [ ) — §
4 >
= 8
% 2-Draht 12v Y69B Y59B [ [} _ >
5 Einge- %
@ gossene | Ja | 3-Draht | 24V — Relais
3} D Q
g Diagnose- — 5V, 12V IC-Steuerung oS
[ anzeige (PNP) Y7PWV Y7PW ) ° — 2 L
e (2-farbige !
Qo Anzei
2 nzeige) ) -
Y7BWV Y7BW [} [ - '2_ k)
Wasserfest 2-Draht 12v _ 5e
(2-farbige — Y7BA — [ ] — (‘:g ‘l
Anzeige) 5 T
OAnschlusskabellange: 0,5m ............ - (Beispiel) Y59A n
3M oo L Y59AL =g
LT z Y59AZ =2
o =
g2
°g
Y 19
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Serie CXS

Technische Daten

Produktspezifische
Sicherheitshinweise
| el e e i |
I Lesen Sie diese Hinweise vor derl
1 Inbetriebnahme. 1
1 Siehe S. 64 bis 70 fiir Sicherheitsvor- |

schriften sowie Sicherheitshinweise fiir |
|_Antriebe und Signalgeber.

] Auswahl \

A\ Achtung

1. Fahren Sie den Zylinder bis
zum Hubende.
Wird der Hub durch externe Stopper
und das festgeklemmte Werkstiick ein-
geschrénkt, ist keine wirksame Stoss-
und Schallddmpfung méglich.

Kolben-@ [mm] 20 \ 25 \ 32
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)

Prifdruck 1,05MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 0,1MPa

Umgebungs- und Mediumtemperatur —10° bis 60°C (nicht gefroren)
Kolbengeschwindigkeit Anm.) 50 bis 1000mm/s

Anschlussgrosse M5 l G 1/8 (NPT 1/8, 1/8)
Fiihrungsart Gleitfuhrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fir beide)
Dampfung Pneumatische Dampfung (beidseitig)

Anm.) Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fir den Ausfahrhub.
Die maximale Kolbengeschwindigkeit fir den Einfahrhub betrégt ca. 70% des Wertes fur den Ausfahrhub.

Démpfungsmechanismus

2. Stellen Sie die Dampfungs- Ko[lr:(:]_@ Bt Dﬁ;nnﬁ)]fungslénge Absorbierbare kinetische Energie [J]
schraube zur Aufnahme der
kinetischen Energie wahrend des 20 59 0,40
Dampfungshubs so ein, dass 25 57 0,75
keine zu hohe kinetische Energie 32 5,6 1,0
mehr vorhanden ist, wenn der
Kolben das Hubende erreicht. Standardhiibe
Wenn der Kolben das Hubende erreicht
und aufgrund einer falschen Einstellung (mm]
noch zu hohe kinetische Energie Modell Standardhtibe
vorhanden ist (hdher als die in Tabelle 1 CXS[120 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
unten angegebenen Werte), kommt es CXS[125
zu einem Ubermassig starken Aufprall CXS[132 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
und das Gerat wird beschadigt — - - - - — .

Tabelle 1. OSiehe "Bestelloptionen" auf Seite 51 fur Langhtibe (d.h., Hlibe tiber dem Standardhubbereich).

Zulassige kinetische Energie beim Kolbenaufprall
KolbenO[mm] | 20 | 25 | 32 Theoretische Zylinderkraft

Kolbengeschwindigkeit [nm/s]i50 bis 70050 bis 600(50 bis 600

Zul. kinetische Energie [J] | 0,17 0,271 0,32 [N]
- — Kolben-__ |Bewegungs-|Kolbenfléche! Betriebsdruck [MPa]

|Einstellung der Dampfungsschraube | Modell - |stangen-0 | ichtung | [mm? | 0.1 [ 0.2 | 0,3 |04 | 05 | 06 | 07

AUS 628 | 62,8 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
CXS[120 10 ,

AAchtung EIN 471 | 47,1 [ 042 | 141 [ 188 | 236 | 283 | 330

1. Der Einstellbereich der Damp_ CXSC125 12 AUS 982 98,2 | 196 295 | 393 491 589 | 687
fungsschraube muss in einem Be- EIN 756 75,6 | 151 227 | 302 378 | 454 | 529
reich Uber der ganz geschk)ssenen CXs32 16 AUS 1608 161 | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 | 1126
Position und den nachstehend EIN 1206 121 | 241 362 | 482 | 603 | 724 | 844
angegebenen Umdrehungen |iegen_ Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?]

Kolben-@[mm]| 20 | 25 32

Umdrehungen | max. 2,5 Umdrehungen| max. 3 Umdrehungen Gewicht
Verwenden Sie fir die Einstellung der y
Dampfungsschraube einen flachen 3mm- kql
Feinschraubendreher. Betreiben Sie das Gerat Modell HIEE /TS L]
nie mit ganz geschlossener D&mpfungs- 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 60 | 70 | 75 | 80 | 90 | 100
schraqpq. Andernfa]ls werden_die Dichtupgen CXSM20-[JA | 0,50 | 0,52 | 0,54 [0,56 | 0,58 | 0,60 | 0,62 | 0,66 | 0,70 | 0,715 |0,735 | 0,755 | 0,815
EeSCha?]'gt-bDer E'”SFe”b,ere'Cther, Ea[?)P' CXSL20-CA | 0,52] 0,54 0,56 [058 | 0,60 | 0,62 | 0,64 | 0,68 0,720,735 0,755 [0,775 | 0,835
ungsschraubeé muss in einerm sereich Uber cxsm25-CA | — |0,78]0,80 [082 |0,84]0,86|0,88]092 0,96 098 [1.00 [104 |1,08
der ganz geschlossenen Position und den in
obiger Tabelle angegebenen offenen CXSL25-(JA | — |0,79|0,81 (0,83 |0,85|0,87 |0,89|0,93 |0,97 (099 |1,01 [1,05 |1,09
Positionen |iegen_ Ein Sicherungsmechanis_ CXSM32-[JA| — |[1,48|1,53|1575|1,62|1,67 |1,72|1,82 (1,92 (1,96 (2,06 [2,14 [220
mus verhindert ein Herausrutschen der Damp- CXSL32-[JA | — |1,51|1,55|1,60 |1,64|1,69|1,74|1,84|1,94|1,98 (2,08 (2,16 |2,22

fungsschrauben. Sie konnen allerdings
trotzdem wahrend des Betriebs heraussprin-
gen, wenn sie Uber die oben angegebenen
Positionen herausgedreht werden.

Fur Auswahl, Montage, Druckluftanschluss
und Einsatzumgebung gelten dieselben Si-
cherheitshinweise wie fir die Standardse-
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Doppelkolbenzylinder mit pneumatischer Dampfung Serie CXS -
5
Konstruktion 9
oF
CXSM mit pneumatischer Dampfung CXSL mit pneumatischer Dampfung wc
@,
7 @ 19 43 @ 10 G c:
? ;D A% 8 9 @3 | 3 (0 9 @ 5
<
: i A— i L Y —— = —— =
g D & @ ©«
i e | SR = i @
L~ _ Lo L~ Ty —O | g
o
L > = ) :
S
- \ o } 4 - vy D> L o Q)
NI W O AN =
(/2]
ci
3) @3 16 19 ® 31v1d 19 (9 =
[
2 @ 5 3
(=]
=
==
=]
>
D
=
=1
D
—d
(773
(=]
=
D
-
=
Detailansicht von A Detailansicht von A _g
CXSM: Stickliste CXSL.: Stiickliste =
=]
Pos. Beschreibung Material Bemerkung Pos. Beschreibung Material Bemerkung (I=]
1 |Gehduse Aluminium hart eloxiert 1 |Gehduse Aluminium hart eloxiert 5
2 |Kolbenstange A Stahl hartverchromt 2 |Kolbenstange A Spezialstahl hartverchromt 'I'-I'I'-
3 |Kolbenstange B Stahl hartverchromt 3 |Kolbenstange B Spezialstahl hartverchromt g_
4 |Zylinderkopf/Lager Aluminium 4 |Zylinderkopf/Lager Aluminium g
5 |Zylinderdeckel Spezialstahl chemisch vernickelt 5 |Kugelfiihrung — o®
6 |Platte Alurminium hgll‘itaglchngrt 6 |Dampfungshalter Kunststoff 7.3 <<D
Xl 7 |Zylinderdeckel Spezialstahl chemisch vernickelt =
7 |Kolben A Aluminium chromatiert . glanzend D
8 |Kolben B Aluminium chromatiert 8 |Platte Aluminium hart eloxiert ‘8
9 |Dampfscheibe B Polyurethan 9 |Kolben A Aluminium chromatiert §
10 |Magnet Magnetmaterial 10 |Kolben B Aluminium chromatiert ©
11 |Dampfungsbolzen Stahl vernickelt 11 |Dampfscheibe B Polyurethan g—
A -
12 |Sechskantmutter Stahl vernickelt 12 |Magnet Magnetmaterial 9
13 |Dampfscheibe Polyurethan 13 |Dampfungsbolzen Stahl vernickelt %
: =
- tahl
14 wal:'ﬁggﬁ?::be Chromstahl vernickelt 14 _|Sechskantmutter Sta vernickelt ‘:;"
15 |Dampfscheibe Polyurethan 0O
15 Innensechs- Chromstahl ickelt Innensechs- >r5 < =
k?ntschraub.e . vernicke 16 |kantschraube Chromstahl vernickelt =2
16 |Sicherungsring Spezialstahl vernickelt 17 Innensechs- ch anl . §
17 |Stahlkugel Spezialstahl vernickelt kantschraube romsta vernickelt -
18 |Kolbendichtung NBR 18 |[Sicherungsring Rostfreier Stahl vernickelt &
19 |Abstreifer NBR 19 |[Stahlkugel Rostfreier Stahl vernickelt <§
20 |O-Ring NBR 20 |Kolbendichtung NBR
21 |O-Ring NBR 21 |Abstreifer NBR a P
22 |Dampfungsschraube Rostfreier Stahl 22 |0-Ring NBR g‘g
23 |[Sicherung Dampfungsdichtung| Kupferlegierung 23 |0O-Ring NBR SQ e_’
24 |Dampfungsdichtung NBR 24 |Einstellnadel Rostfreier Stahl
25 | Dichtung Dampfungsschraube NBR 25 |Sicherung Dampfungsdichtung| Kupferlegierung _8 (w3 ]
26 |Dampfungsdichtung NBR 26 |Dampfungsdichtung NBR =1 8
] 27 | Dichtung Dampfungsschraube NBR O~
- . 30
Service-Sets: 28 |Dampfungsdichtung NBR o=
Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt =
20 CXSC20A-PS . _ = 2
25 CXSCI25A-PS Pos. 18 bis 20 aus obiger Tabelle. g g
@
32 CXS32A-PS g =
ODie Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 18 bis 20 und kénnen unter Angabe der @ 5“
Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden. !
z 21
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Serie CXS

Abmessungen: @20

2xM4 mit Tiefe 6 6, (30) (2) 2xM6 mit Tiefe 10
o
[Te)
=
Q
30 @ 4xM4L mit Tiefe 5,5
. /
©
=R S—
- -2 |
[ ey
v [%e)
N ~
— ~
S 2z
12 12 SS
25
6 30 Y4
M8 x 6 1 23
(Stahlkugel) (Innensechskantschraube)
<
e = = D-
01 B
. @ ol 1o <D-
3 ilg B —&- : ST -
s} _J 0
ore——F = = —
2x@5,5 durchgehend —
2x@9,5 Senkung mit Tiefe 5,3 11,5
o M6 x 18,5L (Sechskantschraube) 2xM5 (durchgehend)
2xM4 mit Tiefe 6 M6 (Sechskantmutter) “Mex1aL
(Innensechskantschraube)
53,5 19
43 9
2xDampfungsschraube
mﬁ AR A
% - OO - ﬁ -
2xM5 mit Tiefe 4,5 (Druckluftanschluss)
Bestell-Nr. S SS 2z z
CXS[J20- 20A 20 92 116 30
CXS[120- 25A 25 97 | 121
CXS[120- 30A 30 102 | 126
CXS[]20- 35A 35 107 | 131
CXS[J20- 40A 40 112 | 136 40
CXS[120- 45A 45 117 | 141
CXS[120- 50A 50 122 | 146
CXS[]20- 60A 60 132 | 156
CXS[J20- 70A 70 142 | 166
CXS[120- 75A 75 147 | 171 60
CXS[120- 80A 80 152 | 176
CXS[J]20- 90A 90 162 | 186
CXS[J20-100A | 100 172 | 196

22
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Doppelkolbenzylinder mit pneumatischer Dampfung Serie CXS

Abmessungen: 025

rsXo

anuabejpug y [T PEIRSEENGHIT Guniynjsnepiepue)s (Buniynjsnepjedwoy]

6 (30) (2
2xM5 mit Tiefe 7,5 2xM8 mit Tiefe 12

60 0.2
|
1
l
[

o Q
Q w
30 @ 4xM5 mit Tiefe 7,5 )
[}
T 7
. _ - ok _
of [T] & —°
[t}
[ee]
s zz
12 12 ss
6 30 z 30
(Stahlkugel) ~ M8x6L 1 28

(Innensechskantschraube)

2.5)

S 9l ol S
< | F| w0 i I _ _@_ _ R 2 " JRRS S | -
. q = = i
© T o \ \ o
2xM5 mit Tiefe 7,5 2x@6,9 durchgehend - >
2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 14 w
=
M6 x 18,5L (Sechskantschraube) =.
M6 (Sechskantmutter) 2xM8 (durchgehend) 3
M6 x 14L @
(Innensechskantschraube) [
57,5 22 =
L Q
455 10  2xDampfungsschraube g—
0
QLo
20
S
DD
| 3
(2] o5
- XD
2x 1/8 mit Tiefe 6,5 (Druckluftanschluss) A"™m.) (7 -1
==
<31
DO
= D
Bestell-Nr. S SS | 2z z %5
CXS[J25- 25A 25 100 | 124 30 g =1
CXS[125- 30A 30 105 | 129 @
CXS[125- 35A 35 110 134 Anm.) Die Anschlussgewinde TN und TF unterscheiden sich nur in der Ausfiihrung des Leitungsanschlusses. o) (/)]
CXS[125- 40A 40 115 | 139 D Q
40 o>
CXS[J25- 45A 45 120 | 144 (_E L
CXS[125- 50A | 50 | 125 | 149 !
CXS[]25- 60A 60 135 | 159 (@) W
CXS[]25- 70A 70 145 | 169 -g- 8
CXS[J25- 75A 75 150 | 174 g 5..
CXS[125- 80A 80 155 | 179 60 (1) I=
CXS[]25- 90A 90 165 | 189 =) %
CXS[25-100A | 100 | 175 | 199 =a)
5 3
=2
oz
o @
*g
N 23
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Serie CXS

Abmessungen: @32
2xM5 mit Tiefe 8 8, (30) @
2xM8 mit Tiefe 12
[
ﬁ _ _ _ S B
©
Q
30 2) 4xM5 mit Tiefe 7,5
2 !
- — T
IJ_L ©—-—- 45_ »—1
L o
_ _ it
@ j -é— -— - -é—m-
S zz
16 14 SS
8. 30 z 38
(Stahlkugel)
M10 x 8L & L 36
(Innensechskantschraube) =
— |
—F = = e & 1
A _
ot &
i + i
5 ) .
¢l < | i Slele 11 |
© _ o 3 L-— : - & 0 1»
o I |
0 | @
Y T6F © — o)
@ 2x26,9 durchgehend - \ M8 x 16L
2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 18 (Innensechs-
M8 x 23L (Sechskantschraube) 2xM6 (durchgehend) \ kantsehrauoe)
2xM5 mit Tiefe 8 M8 (Sechskantmutter)
67,5 23,5
54 10
2xDampfungsschraube
LEEE - O8> -
\2x1/8 mit Tiefe 6,5 (Druckluftanschluss) Anm)
Bestell-Nr. S SS | 2z z
CXS[132- 25A 25 112 142 40
CXS[]32- 30A 30 117 | 147 Anm.) Die Anschlussgewinde TN und TF unterscheiden sich nur in der Ausfiihnrung des Leitungsanschlusses.
CXS[132- 35A 35 | 122 | 152
CXS[132- 40A 40 127 157 50
CXS[132- 45A 45 132 162
CXS[132- 50A 50 | 137 | 167
CXS[132- 60A 60 | 147 | 177
CXS[132- 70A 70 157 187
CXS[132- 75A 75 162 192 70
CXS[132- 80A 80 | 167 | 197
CXS[132- 90A 90 | 177 | 207
CXS[132-100A | 100 187 217
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Doppelkolbenzylinder mit pneumatischer Dampfung Serie CXS

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

rsSXo

BunjabaLuaauabielpug NN ELNLITEEETRSIETLEILETN] Huniynisnepiepuels | Buniynisnepjedwoy]

Anordnung der elektrischen Eingénge: innen Anordnung der elektrischen Eingénge: aussen

B D

= g
IEE. f

$XO

&
|

D-27, D-z8, D-Y7CW| D-Y6[], D-Y7LIV
Kolben-@ A B D-Y50J, D-Y7C] D-Y7CWV
] c D c D c D
20 405 | 65 | 36535 | 25(1) 38,5 4 30,5 35
25 42 8 38(36,5) | 4(2,5) 40 5,5 32 2
32 505 | 95 | 485(47)| 55 50,5 7 425 05

D-Y7BAL

= = Em mm o Em Em Em Em Em EE RN BN N R EE Em Em Em BN BN B Em Em Em Em Em oy

IDie Signalgebereinbaulage und Montageabmessungen entspre- 1
!chen denen der Standardausfiihrung. Siehe S. 18. !

e e e e e e e L I R |

SX9

%

MSX0
afueysuag|oy Japuayabyain
1

19qeb
-leubis

.

asiomuy |uauond

-sjoYIByoIS| -|[931S@
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Doppelkolbenzylinder mit
Endlagenverriegelung hinten

Serie CXS

@6, 910, @15, 920, @25, B32

Bestellschliissel

E

CXS

M

10

50

Gewinde-
anschluss o——!
@25 bis @32 ..
1025 bis 0%2) Fiihrungsart
_— | RePD) M Gleitfihrung
_E | GPH L Kugelfuhrung
Kolben-@/Hub ¢
Kolben-@ Hiibe [mm]
6,10,15 | 10, 20, 30, 40, 50
20, 25,32 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 ¢

Y7BW

¢ Signalgebermodell

[ - ] Ohne (mit eingebautem Magnet) |
OWahlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes
Signalgebermodell.

Ausfiihrung mit Endlagenverriegelung hinten

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 49 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

G Elektri- Betriebs. Verdraht Spannungsversorgung| Signalgebermodell [Anschlusskabellinge (m)J
Typ lifelle scher |Betriebs-yerdraniung Elektrischer Eingang | 0,5 3 5 Anwendun
funktion i (Ausgan J 9
Eingang anzeige | (Ausgang) e e vertikal axial () (L) (2)
. 3-Draht 5V — 276 [ ] ° —  |IC-Steuerung
)
E Einge- Ja
& gossene 12V | 100V — z73 ° ° ° -
5 Kabel Relais
2 2-Draht | 24V SPS
(14 h max.
Nein 5V, 12V 100V = Z80 [ ] [} — |IC-Steuerung
3-Draht
(NPN) Y69A Y59A o [ _
5V, 12V IC-Steuerung
3-Draht —
5 (PNP) Y7PV Y7P [ ] [ )
o
5
§ 2-Draht 12v Y69B Y59B [ ] [ ) -
m .
(2 Einge- 3-Drant Relais
2 gossene Ja (NPN) | 24V — | YINWV | Y7NW | @ ° - SPS
S Kabel
2 Dia . 5V, 12V IC-Steuerung
o gnose 3-Draht
E anzeige (PNP) Y7PWV Y7PW [ o -
] (2-farbige
i Anzeige)
Y7BWV Y7BW [ ] [} -
Wasserfest 2-Draht 12v
(2-farbige — Y7BA — ° —
Anzeige)
UAnschlusskabelléange: 0,5m .......... - (Beispiel)  Y59A
3M e L Y59AL
5M oo 4 Y59AZ

26
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Doppelkolbenzylinder mit Endlagenverriegelung hinten Serie CXS

Technische Daten

1schriften sowie Sicherheitshinweise fiir| Technische Daten Verriegelung

A

5

o
B

=

Q8

% =
Kolben-@ [mm] 6 10 | 15 | 20 | 25 | a2 a
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert) c:
- =2

Prifdruck 1,05MPa E

Max. Betriebsdruck 0,7MPa =

Min. Betriebsdruck 0,3MPa @

Umgebungs- und Mediumtemperatur —10° bis 60°C (nicht gefroren) w

—=

Kolbengeschwindigkeit A"™) (30 bis 300mm/s|30 bis 800mm/sl 30 bis 700mm/s [ 30 bis 600mm/s Q

Produktspezifische Diampfung Dampfscheibe beidseitig serienmassig 3_
Sicherheitshinweise Anschlussgrosse M5 [ 1/8 Q
|Lesen Sie diese Hinweise vor der] Fiihrungsart Gleitfiihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fiir beide) o 8.
1Inbetriebnahme. 1 Anm.)[?ie in dgr beﬁlﬁbangegezeqe?a;(iT?!edKoIbEe'n?e:%hvgir;ditg!feitt gilt;((];/dzn AqufE:thrh;lP.d Ausiahrub ¢>,<> -
ISlehe S- 64 bIS 70 fur SlcherhEItSVOI’-l ie maximale Kolbengeschwindigkelt Tur aen Eintanrnu etragt ca. © des Vvertes Tur aen Austanrnub. gh
=

=

c

>

«Q

=

u\ntrlebe und Signalgeber.

’ Montage ‘ Verriegelung Endlagenverriegelung hinten

A Achtu n g Kolben-@ [mm] 6 10 15 20 25 32
N Max. Haltekraft [N] 14,7 39,2 98,1 157 235 382

Montage und Einstellung Manuelle Entriegelung Nicht verriegelbar

1. Loésen Sie die Verriegelung zur Montage oder

Einstellung des Zylinders. Die Montage oder Standardhube
Einstellung eines Zylinders in verriegeltem

Zustal?_d _kann den Verriegelungsmechanismus [mm] Q
beschadigen. . . L Modell Standardhiibe »
2. Begrenzen Sie den Einfahrhub nicht mit einem cxsil 6
Dampfungsbolzen oder externen Stopper. Die
Verriegelung funktioniert sonst nicht. CXs[110 10, 20, 30, 40, 50
Lésen der Verriegelung CXSLM5
1. Losen Sie die Verriegelung nicht, solange eine CXSL120
Last darauf wirkt. Andernfalls besteht Gefahr CXSC25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
durch eine plotzliche, sprunghafte CXs[32
Zylinderbewegung. OLanghtibe (d.h., Hiibe tiber dem Standardhubbereich) werden auf Bestellung speziell angefertigt.

Steuerschaltkreis
1. Verwenden Sie zur Steuerung des Zylinders mit

Theoretische Zylinderkraft

abuejsuaqjoy sapusyabyoanp ITTETEIEIIETET V= BlTTi6unydweq Jayosiewnaud )

Endlagenverriegelung ein 2-Stellungs-4/5-Wege- N
Magnetventil. Vermeiden Sie die Verwendung - [N]
zusammen mit einem 3-Stellungs-Magnetventil Modell {(olben-@ Bewe- Kflebﬁﬂ- Betriebsdruck [MPa]
(insbesondere mit Ausfilhrungen mit Mittel- REt Saﬁ‘.ﬁ%ﬁ]- r?c%r%gﬁq [a(r:nge] 01 |05 | 0,2 0,3 0.4 0,5 0,6 0.7
stellung geschlossen und Stahlschieber) AUS 56 — 84 | 112 | 168 22’ 4 | 280 | 336 39' )
2. Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, cXsO 6 4 : ; : : : : :
dass Druckluft zugefithrt wird und auf der EIN 31 — | 46 | 62 | 93 | 124 | 155 | 186 | 21,7
eingefahrenen Seite Riickdruck anliegt. Wird auf eXs10 6 AUS 157 | 15,7 | — 314 | 471 | 62,8 | 785 | 942 | 110
der ausgefahrenen Seite Druckluft zugefiihrt, —
wenn sich keine Druckluft im Zylinderinneren EIN 100 | 10,0 20,0 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0 | 70,0
befindet, kommt es zu einer plétzlichen, CXsOi15 8 AUS | 353 353 | — | 706 | 106 | 141 | 177 | 212 | 247
sprunghz_a_ftep ZyIinsierb.ewegung und damit zu EIN 252 | 25,2 — 50,4 | 75,6 | 101 126 | 151 176
einer gefahrlichen Situation. oxsipo | 10 |AUS | 628 [628 | — [126 [ 188 | 251 | 314 | 377 | 4do
Manuelle Entriegelung ‘ EIN | 471 [47,1 | — [ 942 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
. . . AUS | 982 |982 | — 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
Manuelle Entriegelung (Nicht verriegelbar) CXS[125 12 EIN 756 1756 | — | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 509 o
1. Stecken Sie den Hebel zur manuellen AUS 1608 | 161 _ 300 482 643 804 965 | 1126 > =
Entriegelung ein und schrauben Sie ihn in die CXS[132 16 EIN 1206 | 121 — 241 | 362 | 482 | 603 | 724 | 844 % =T
Verriegelungshalterung. - - -
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?]
Gewicht
[kl
Standardhtibe [mm] 7]
Modell 10 20 30 40 50 75 100 Ca
2. Ziehen Sie zum Entriegeln in Pfeilrichtung am CXSM6- (R 0,105 0,12 0,135 0,15 0,165 — — o3
. . > ) ’ ) CD m
Hebel. Losen Sie den Hebel, um den Zylinder CXSL6- LR 0,105 0,12 0,135 0,15 0,165 _ _ = =
wieder verriegelungsbereit zu machen. CXSM10-CR 0.18 0.2 0.225 0.25 027 — —
CXSL10-CR 0,18 0,2 0,225 0,25 0,27 — — .8 vy ]
CXSM15-CIR 0,3 0,33 0,355 0,38 0,41 — — = g
CXSL15-CR 0,32 0,35 0,375 0,4 0,43 — — g 8‘
S S CXSM20-CIR| 0,465 0,5 0,54 0,58 0,62 0,715 0,815 o=
i. CXSL20-(IR 0,485 0,52 0,56 0,60 0,64 0,735 0,835 =
CXSM25-CIR 0,72 0,76 0,8 0,84 0,88 0,98 1,08 2}
3. Der Hebel fiir die manuelle Entriegelung (91,6 * * . * * . : 3. 0
x 35, Spitze: M1,6 x 0,35 x 3) ist im CXSL25-CR 0,73 0,77 0,81 0,85 0,89 0,99 1,09 g 3
Lieferumfang des Zylinders enthalten. Wenn CXSM32-LR 1,33 1,43 1,53 1,62 1,72 1,96 2,2 3. >
Sie zusitzliche Hebel bendtigen, fordern Sie CXSL32-[1R 1,35 1,45 1,55 1,64 1,74 1,98 2,22 & e
diese mit folgender Bestellnummer an: P
CXS06-48BK2777 (fiir alle Serien) P 27
<2 SVMC




Serie CXS

Konstruktion: Gleitfiihrung

CXSM6

‘ I |
-@- - - f - f
Jsi= ‘ |
‘ I ‘
i | ©
/
ey U I: {}
I
I T
I
11
Stiickliste
Pos Beschreibung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium hart eloxiert
2 | Kolbenstange B Stahl hartverchromt
3 | O-Ring NBR
4 | Verriegelungs-Kolbenstange Spezialstahl
5 | Sicherungsring Spezialstahl
6 | Halterung Verriegelung Aluminium
7 | Verriegelungsstift Spezialstahl
8 | Klemmfeder Federstahl
9 | O-Ring NBR
10 | Dichtung Verriegelung NBR
11 | Handhebel Spezialstahl

OOben nicht angefiihrte Teile entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Service-Sets:

Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt
6 CXSRM6-PS
CXSRL6PS
10 CXSRM10-PS
CXSRL10PS Enthalt die Teile des
15 CXSRM15-PS Service-Sets  von
CXSRL15PS Seite 14 sowie die
20 CXSRM20-PS Pos. 9 und 10 aus
CXSRL20PS obenstehender
o5 CXSRM25-PS Stuckliste.
CXSRL25PS
30 CXSRM32-PS
CXSRL32PS

[ODie Service-Sets bestehen aus den Sets von Seite 14 plus den Teilen 9 und 10 aus
obenstehender Stiickliste und kénnen unter Angabe der Set-Nr. flr den

entsprechenden Kolben-@ bestellt werden.

28
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Doppelkolbenzylinder mit Endlagenverriegelung hinten Serie CXS =
5
Abmessungen: 96, 310, @15 =
o
cXSC6-CR =
Ansetzpunkt des Hebels zur an
manuellen Entriegelung @1,7 E"‘
=
-
[
L —O o@D a
@ ©
Q|
~ 28,5 -g;?
Sechskant (Schlisselweite 10) =
)
z g
SS Qo
Y=
(/2]
' =
g_ - - | S
Modell SS 2z [
7\
‘ @ & - CXS6-10R | 75 | 885 a
g = — — CXS[J6-20R 85 98,5 =
& ® CXS6-30R | 95 | 1085 =
1
mEEE CXs6-40R | 105 [1185 | =
CXS[I6-50R 115 | 128,5 §
O Abmessungen, die hier nicht D
angefihrt sind, entsprechen denen | g
der Standardausfiihrung. X
-3
10 =
3
. =]
: =
=3
(=]
=
- - - ——- - ™
r =
(=3
QO
({=]
3
@ =
Ansetzpunkt des Hebels zur g
manuellen Entriegelung @1,7 D
({=]
@-- @
=
=
({=]
(=%
KK %
=
@
s
Y74 (1]
SS e E=3
z 7 i%
= (=2
(=2
o - - — 2
@ = @D
8
=]
- —O—- : 3
] <D
=4 [mm]
© = = ——F o Modell K [o) < %’
[ — CXS[10-C0R | 6,5 | Schliisselweite 12 8' g
CXS[I15-[1R | 8,5 | Schlusselweite 13 =T
[mm] -g g
Symbol KK ss z zz Sa
Modell Hub 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 = (l
CXS[10-LR 19,5 24,5 80 | 90 | 100 | 115 | 125 | 30 40 50 97 | 107 | 117 | 132 | 142 g T
CXS[15-C1R 20,5 90 | 100 | 110 | 120 | 130 35 45 109 | 119 | 129 | 139 | 149 - (72}
o
OAbmessungen, die hier nicht angefiihrt sind, entsprechen denen der Standardausfiihrung. 5 ¢'=D-
33
o O
°g
V. 29
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Serie CXS

Abmessungen: 020, 925, @32

@
Sass
@
1
©
@
Ansetzpunkt des Hebels zur
manuellen Entriegelung 91,7
e @ &L
oO—I- ——O 1
KK
Sechskant (O
zZ
SS
Z
Lo | 1= - -
_@. = — =N )
i r
[mm]
Modell o
CXS[J20-CR | Schllsselweite 13
CXS[25-C1R | Schlisselweite 16
CXS[32-CR | Schlisselweite 19
[mm]
Symbol KK SS z 44
Modell Hub T30 2030405075 ]100] 1020304050 75 [100] 102030 ] 40 [ 50] 75 [100] 10 [ 2030 4050 [ 75 [100
CXS[120-CR 22 27 | 22 {100|110({120|{130{140|170{190 40 60 80 |124|134|144|154|164|194|214
CXS[125-C1R 24,5 ‘ 29,5 ‘ 24,5 107|117({132|142{147|172{197| 40 60 80 |131(141|156(166|171|196|221
CXS[132-C1R 29 l 34 l 49 |122|132|142|152|162(192|232| 50 70 l 90 |152|162(172|182|192|222(262

OAbmessungen, die hier nicht angefuihrt sind, entsprechen denen der Standardausfihrung.
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Doppelkolbenzylinder mit Endlagenverriegelung hinten Serie CXS

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

Anordnung der elektrischen Eingénge: innen Anordnung der elektrischen Eingénge: aussen
B D
I\ )
ff——W— ffii e
1 h
‘ _ _ R ‘ @) 7N
oo o Woe @
I |y S—
T $ -
L N T (i ﬁ T
A
] C
D-27, D-Z8, D-Y7TCIW D-Y6[], D-Y7CIV
K"{ﬁi‘}'@ A B | D-Y50,D-Y70] D-Y7OWV RS
c D C D Cc D
6 15,5 24,5 11,5(10) | 20,5 (19) 13 22 55 14,5
10 22,5 225 | 185(17) | 18,5(17) 20 20 12,5 12,5
15 30,5 245 | 26,5(25) | 20,5 (19) 28 22 20,5 14,5
20 38 27 34 (32,5) | 23(21,5) 36 24,5 28 17
25 38 34 34 (32,5) | 30(28,5) 36 31,5 28 24
32 48 39 44 (42,5) | 35 (33,5) 46 6,5 38 29
o e e e e e R e R e e e e ey
I Die Signalgebereinbaulage und Montageabmessungen |
I entsprechen denen der Standardausfiihrung. Siehe S. 18. !
T T Sy |
ZSVC 31
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Doppelkolbenzylinder mit
durchgehender Kolbenstange

Serie CXSW

@6, 910, 915, 920, 925, @32

Bestellschliissel

E/CXS W|L|20{100|D—Y7BW
I

Gewinde-
anschluss eo——
(©25 bis @32) Doppelkolbenzylinder

|

|

— = |

— 1 RePT mit durchgehender |
|

|

“E | aFp Kolbenstange

Fiihrungsart ¢

M Gleitflihrung .
L Kugelfiihrung ¢ Signalgebermodell

l - [ Ohne (mit eingebautem Magnét)

Kolben-@/Hub ¢

OWahlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes

Kolben-@ Standardhiibe [mm] Signalgebermodell.
6 10, 20, 30, 40, 50
10,15 10, 20, 30, 40, 50
10, 20, 30, 40, 50,
20, 25, 32 75,100

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 49 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Sond Elektri- ) Verdrah-| _SPannungsversorgung Signalgebermodell Anschlusskabellange (m)
Typ fu?:l‘(ti?)rl; scher Baent;:;gz' tung DC AC Elektrischer Eingang 0,5 3 5 Anwendung
Eingang (Ausgang) vertikal Axial ) (L) (2)
5 3-Draht| — 5V — — Z76 [ o —  [IC-Steuerung -
E Einge- Ja
A — gossene 12V 100V — zZ73 ) ° ° —
5 Kabel .
3 2-Draht| 24V Relais, SPS
(4
Nein 5V, 12V :ﬁgy — Z80 ® | ® | — |(C-Steuerung
S Y69A Y50 | @ | @ | —
5V, 12V IC-Steuerung
3-Draht
- - (PNP) Y7PV Y7P [ ] () —
)
2
% 2-Draht 12v Y69B Y59B ° ) — —
(= .
_‘%? Einge-
5 goKSsber;e Ja 3(;\%%“ 24y — Y7NWV Y7NW ° o | _ Relais, SPS
< abe
é Diagnose- A 5V, 12v IC-Steuerung
anzeige . Y7PWV Y7PW _
g (2-farbige (PNP) g g
s Anzeige)
u YIBW | YZBW | o | o | _
Wasserfest 2-Draht 12v -
(2-farbige — Y7BA — ° —
Anzeige)
OAnschlusskabellange:  0,5m .......... - (Beispiel)  Y59A
3M e L Y59AL
5mM e, Z Y59AZ

Anm.) Y7BAL ist nicht mit den Baugrdssen @10, @15 und @20 kompatibel. Bitte gesondert anfragen.
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Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W

Technische Daten

P
3
©
QD
o
xQ
Kolben-@ [mm] 6 | 10 [ 15 [ 20 | 25 | 32 | 2%
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert) E"
Priifdruck 1,05MPa =
Mayx, Betriebsdruck 0,7MPa :c;
Min, Betriebsdruck 0,15MPa 0,1MPa «
Umgebungs- und Mediumtemperatur —10° bis 60°C (nicht gefroren) 2
Kolbengeschwindigkeit 50 bis 500mm/s g
Dampfung Dampfscheibe beidseitig serienméssig 8.
Hubtol 0 bis —10mm vom Standardhub 3_
ubtoleranz (Ausgefahrenes Ende: 5mm; eingefahrenes Ende: 5mm) <>2 Q
7. =
Anschlussgrosse M5 1/8 c_nh
Fiihrungsart Gleitfiihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fiir beide) g_
=
5
Standardhiibe @
mml | =
Modell Standardhiibe Langhub =
CXsSwC 6 10, 20, 30, 40, 50 — §
cXswilio 3
CXSWLI15 10, 20, 30, 40, 50 75,100, 125, 150 g
CXswi]20 Q s
CXSwiI25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 125, 150, 175, 200 (72} c=|>_
CXSwiI32 5
[Siehe "Bestelloptionen" auf Seite 51 fir Langhtibe (d.h., Hiibe tber dem Standardhubbereich). §=
. . =
Theoretische Zylinderkraft =4
o< ] Bestelloptionen N
=
Siehe S. 50 bis 53 fiir Bestelloptionen der Serie Kolben- |\ \benflache Betriebsdruck [MPa] =
CXSW Modell stangen-@ m
: [mm] [mm’] 01 |02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 =
o
CXSWLCI 6 4 31 46 | 62 | 93 | 124 | 155 | 186 | 21,7 g
(5]
CXswrl10 6 100 10 20 30 40 50 60 70 Q 3
w
D
CXsSwCl15 8 252 252 | 50,4 | 75,6 101 126 151 176 3
D
CXSwW[120 10 471 471 | 94,2 141 188 236 283 330 %
=
CXSW[125 12 756 75,6 151 227 302 378 454 529 8
CXSwWL[132 16 1206 121 241 362 | 482 | 603 | 724 | 844 g—
=
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?] é—
[
3
Gewicht 3
” (]
kal =
Standardhub [mm] =
Modell 8
10 20 30 40 50 75 100 a
CXSWM 6 0,11 0,13 0,14 0,16 0,17 — — §
CXSWL 6 0,12 0,13 0,15 0,16 0,18 — — %
CXSWM10 0,24 0,26 0,28 0,30 0,32 0,37 0,42 o
CXSWL 10 0,25 0,27 0,29 0,31 0,33 0,38 0,43 Lg «
CXSWM 15 0,43 0,45 0,48 0,51 0,54 0,61 0,68 g g
CXSWL 15 0,47 0,50 0,52 0,55 0,58 0,65 0,42 -
CXSWM 20 0,71 0,74 0,78 0,82 0,85 0,95 1,04 _8 (3]
CXSWL 20 | 075 0,79 0,82 0,86 0,90 0,99 1,08 = O
CXSWM 25 1,06 1,11 1,17 1,22 1,28 1,41 1,55 g FD'.
CXSWL 25 1,07 1,12 1,18 1,23 1,29 1,42 1,56 g |=
CXSWM 32 2,04 2,12 2,21 2,29 2,38 2,59 2,81 - (%)
3. 0
CXSWL 32 2,06 2,15 2,23 2,32 2,41 2,62 2,83 g =3
o =
o @
*g
ZS\C 33




Serie CXSW

Betriebsbedingungen

Max. bewegte Masse————

Wird der Zylinder eingebaut, wie in
nachstehender Zeichnung dargestellt, darf
die max. bewegliche Masse W nicht die in
dem Diagramm unter der Zeichnung
angegebenen Werte Ubersteigen.

n w j:|
LTSS ST
4 —— CXSWM (Ausfiihrung mit Gleitfiihrung)
3 _ _|.=— — - CXSWL (Ausfiihrung mit Kugelfiihrung)
,5) = ———=__
— TTro—--4-
—
= —1 | W 32
X, 9 I ___| _
= o — -7 } 225
325
(2]
©
=
L 2 === ==——F—=
=3 -
g _ ] } 220
Q15
X
©
= B bt mteli | “11)
1 7
0S——1—="r—Tg10
o —=a--—_l-—: |06
0 20 40 60 80 100
Zylinderhub [mm]

Anm.) Erfragen Sie bei SMC die max. bewegte
Masse fur Langhube entsprechend lhrer
spezifischen Anwendungsbedingungen.

Verdrehtoleranz

Die Verdrehtoleranz 6° ohne Last muss gleich
oder kleiner als der in der Tabelle unten
angegebene Richtwert sein.

Gehause

= _,/; Platte

Kolben-@ [mm] 6 bis 32
CXSWM (Gleitfiihrung) ‘010
CXSWL (Kugelfiihrung) o

Kolbenstangenabweichung

Nachstehendes Diagramm zeigt eine
Abweichung X ohne Last.

>

2

S 1.4 F=g=r]

g'

E usfahrhub

<
Kolben-@ [mm] 6 bis 32
CXSWM (Gleitfiihrung)

+0,03mm

CXSWL (Kugelfiihrung)

Zulassige kinetische Energie

Die bewegte Masse und die
Zylindergeschwindigkeit durfen beim Betrieb
eines vertikal montierten Zylinders die in
nachstehendem Diagramm angegebenen
Werte nicht Ubersteigen. Beim Betrieb eines
horizontal montierter Zylinders muss die
maximal bewegte Masse ausserdem unter den
im Diagramm links angegebenen Werten
liegen.

[CXSWI32

40 | \
CXSWL25
20 ] \
CXSWrI20
10 (cxswilis \\\
N\ AY AY
NN
ANANAY
\ \\
= CXswrl10
[ 4
§ N\
3 2 A
%] CXSWLI6
©
= \
[) 1 AV AVAY
g ==0
2 \
o 0,5
@ gy \
0,3
0,2
0,1
0,05
0 50 100 200 300 500 1000
Zylindergeschwindigkeit Vp [mm/s]
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Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W

Konstruktion

CXSWM Gleitfithrung

Nﬁ@ %8 929

HF‘ — U{ \II[E:;EJLB% 10

rsXo

. ,
SRR v

CXSWL Kugelfiihrung

SX0
IN| Buniynjsnep.epuels | uniynisnepjedwoy

SX0
1 [Bunjdweq Jayasnewnaud

5 b L

(Kolben)

CXSWL10, 15
CXSwWCI6 CXSwCI10 CXSW[25, 32
Stiickliste Stiickliste
Pos Beschreibung Material Bemerkung Pos. Beschreibung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium hart eloxiert 13 | Sicherungsring Spezialstahl vernickelt
2 | Kolbenstange A Stahl hartverchromt 14 | Dampfungshalter Kunststoff
3 | Kolbenstange B Stahl hartverchromt 15 | Kugelfiihrung —
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium 16 | Lagerdistanzstiick Kunststoff
5 | Platte Aluminium hart eloxiert 17 | Démpfscheibe Polyurethan
6 | Kolben A Aluminium chromatiert 18| Stopfen Chromstahl vernickelt
7 | Kolben B Aluminium chromatiert 19 | Dichtungshalterung Aluminium
8 | Magnet Magnetmaterial 201 Kolbendichtung NBR
9 | Dampfungsbolzen Stahl vernickelt 214 Abstreifer NBR
10 | Sechskantmutter Stahl vernickelt 221 O-Ring NBR
11 | Innensechskantschraube Chromstahl vernickelt 23| O-Ring NBR
12| Innensechskantschraube Chromstahl vernickelt [Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 20 bis 22 und kénnen unter Angabe der
Anm.) Die Kolbenstange fiir CXSWL ist aus abgeschrecktem Stahl. Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden. Fiir CXSWL15 sind zwei O-
. Ring-Ausflihrungen (22) erhaltlich. Fir die Gbrigen Baugrdssen gibt es nur eine O-
Service-Sets: Ringart.
Kolben-@ [mm)] Bestell-Nr. Inhalt Bei CXSWL6 wird fiir Pos. 16 Aluminium verwendet. «© (_Q
5 CXSWM6-PS ga
CXSWL6-PS 2 Q
10 CXSWM10-PS !
CXSWL10-PS o
" CXSWM15-PS =R
CXSWL15-PS Pos. 20 bis 22 o4
20 CXSWM20-PS aus obiger Tabelle. =] (l
CXSWL20-PS o =
o5 CXSWM25-PS 3 7
CXSWL25-PS =
CXSWM32-PS 23
32 = =
CXSWL32-PS o =
o @
°g
% S\NC %




Serie CXSW

Abmessungen: @6, @10

(13) (2 (13)
CXSWLI6 [mm]
° [} Modell S SS | 2z z w
— CXSWLCI6-10 10 66 | 103 | 40 46
‘ == =—1c} CXSW6-20 | 20 | 76 | 123 | 50 | 56
E CXSWL16-30 | 30 | 86 | 143 | 60 | 66
e < © CXSWLI6-40 40 96 | 163 | 70 76
S CXSWLI6-50 50 | 106 | 183 | 80 86
10 w (10)  4xM3 mit Tiefe 4,5  Nyr bei den Modellen CXSWI6-10 und CXSWI6-20 ist
gggenuberllegende ein Teil der Signalgebermontageschiene (mit "*"
eite gleich) gekennzeichnete Abmessungen) zur Vereinfachung der
™ M N — 1 Signalgebermontage eingekerbt,
=1 93 : O‘ —& 7 = j7 ]
© L] / 5
22,5 N
22,5
4xM5 mit Tiefe 4,5
(Druckluftanschluss) (gegenuberliegende Seite gleich)
zz
5,5 8 SS 8 S 55
2x@3,4 durchgehend
o 2x@6,5 Senkung mit Tiefe 3,3
3 3 2,75 13 8 (13) 16
2xM3 x 5L o o 1 [M1a
(Innensechs- 12000 -
kantschraube) L] ‘L ||
- © bl e — (e
- EEI = 7 g [
N | e |\Eee--—© 85 T
o=t 9] I ————0 1o
© L \ - Kd |
6 4xM3 &/ 12 2xM2,5 x 6L
i (durchgehend) q‘}‘ (Innensechs- 17
2xM3 x 12,5L (Sechskantschraube) M
2xM3 (Sechskantmutter) 4xM3
CXSWLI10 (durchgehend)
4xM3 mit Tiefe 5 4 (20) (2) (20) [mm]
ﬁqﬂ\/lﬁefw Modell S |ss|zz| z
o | CXSwCI10-10 10 | 92 | 136 | 52
Py £ | CXSWL110-20 | 20 | 102 | 156 | 62
o 5 | CXSW10-30 | 30 | 112 | 176 | 72
B ©- - § | CXSWLH0-40 | 40 [ 122|196 | 82
® @ | cXSWI10-50 50 | 132 | 216 | 92
b & CXSW[I10-75 75 | 157 | 266 | 117
S %g CXSWLI10-100 | 100 | 182 | 316 | 142
20 2 (20) SX| CXSWCI10-125 125 | 207 | 366 | 167
. =
! CXSW[I10-150 150 | 232 | 416 | 192
4xM3 mit Tiefe 4,5 ONur bei den Modellen CXSWCI0-10 und CXSWI10-20
© / | ist ein Teil der Signalgebermontageschiene (mit "*"
3 i ‘ T 1 gekennzeichnete Abmessungen) zur Vereinfachung der
:3 r_q- 1\1__@_-& —|- f [ Signalgebermontage eingekerbt,
~ f ” 5
30 «
4xM5 mit Tiefe 4,5
(Druckluftanschluss) (gegenuberliegende Seite gleich)
2x@3,4 durchgehend
2x@6,5 Senkung mit Tiefe 3,3 b
8 9 SS 9 S 8
20 Y4 20
2xM5 x 5L ‘ S 0 7
(Innensechs- o 9 1,115
kantschraube) 12 Q'::’ —
N,
Fo B = : | 3
! A.;@_, dlo ‘— @ — - ® ®v<?_,%
2 | wo|N \T/ Y | 0
o # i ] — i
75')' I.O: Q -— = 'Q o
© el — D 2xM3 x 10L
RS [l_2, (Innensechs-
o 7,5 kantschraube)
4xM3 2xM4 x 14,51 (Sechskantschraube) 4xM4
mit Tiefe 5 2xM4 (Sechskantmutter) (durchgehend)
36
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Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W =
3
Abmessungen: @15, 920 =
o
CXSWLI15 (o) 155
4xM4 x 0,7 mit Tiefe6 5 @5) 2 25) Modell S |Sss|zz | z (%
e o | CXSW15-10 10 | 105 [ 153 | 55 S:
mit Tiefe 8 2 | cXSw15-20 20 | 115|173 | 65 S
L — 12 c
% oY _g CXSW[I115-30 30 | 125|193 | 75 =
N § | CXSWO15-40 40 | 135 | 213 85 ©«
5 -© ~ pe- ® | cXSWI15-50 50 | 145 | 233 | 95 wn
N o |CXswr5-75 | 75 | 170 [ 283 | 120 &
ad °© 2 =] CXSW15-100 | 100 | 195 [ 333 | 145 3
S é CXSW[115-125 125 | 220 | 383 | 170 Q
25 2 25) ~ | CXSW15-150 | 150 | 245 | 433 | 195 S
- Qo
g mitTiefe S eich ONur bei den Modellen CXSWII15-10 und CXSWLI15-20 | 25 =
© (gegentibert. Seite gleich) ist ein Teil der Signalgebermontageschiene (mit "*" (7]
o ; 1 gekennzeichnete Abmessungen) zur Vereinfachung der E"'
of r < g == t* ] Signalgebermontage eingekerbt. =5
- ] u'\) E
x
385 | © 38,5 & S
4xM5 mit Tiefe 4,5 «
(Druckluftanschluss) =
(gegeniiberliegende Seite gleich) -
2z =
0] 9 Ss 9.8 10 @
2%M6 x 5L 5 25 Z (25) 20 3
(Innensechskantschralbe] 0 b 2x@4,3 durchgehend 1 18 ,&_’..
l% ng” 2x@8 Senkung mit Tiefe 4,4 Q ‘g
[of / 72
= - # = = ry 14
) o
& 8 = l/ 8 5:
g e AL i © ® 3 8% S,
& - B o ¥ =
2w @ : = = [ ‘g
4xM4 J ool T 120
mit Tiefe 6 8‘ & - - =
i 9 2xM5 x 10L ;1.-
2xM4 x 14,5L (Sechskantschraube) 4xM5 (Innensechs- 3
\ 2xM4 (Sechskantmutter) (durchgehend) kantschraube) >
({=]
CXSV\:DI\ZO it Tiefe 6 6 30 (2) 30 o Q 2
mit Tiefe
e - €9, €0) Modell s[ss|z[z ¥3
2xM6 mit Tiefe 10 CXSWI120-10 10 [ 120 | 178 | 60 3
Py o | CXSW[I20-20 20 (130|198 | 70 %
. —‘ 2 | CcXswi20-30 30 | 140 | 218 | 80 =
7 1-B—©- - § | CXSWI20-40 40 | 150 | 238 | 90 S
o J § CXSW[120-50 50 | 160 | 258 | 100 g.
A4 @ | cXsW120-75 75 | 185 | 308 | 125 a
30 @ (30) CXSWLI20-100 | 100 | 210 | 358 | 150 <§'
8xMi mit Tiefe 6 (gegenliberliegende a_ CXSWLI20-125 125 | 235 | 408 | 175 c=p-
o i /Seite gleich) 2 2| CXSWI20-150 | 150 | 260 | 458 | 200 2
g — §2|CXsW20-175 | 175 [ 285 | 508 | 225 D
L] o ® L g CXSW[120-200 200 | 310 | 558 | 250 ?;
™ 44.5 / 0 44.5 ko] ONur beim Modell CXSWL[J20-10 ist ein Teil der g
N > ,’: . Y Signalgebermontageschiene (mit "*" gekennzeichnete =
- 4xM5 mit Tiefe 4.5 Abmessungen) zur Vereinfachung der Signalgeber- g-
(Druckluftanschluss) montage eingekerbt, =
(gegenuberliegende Seite gleich) [1°]
zz
T o 1212 ss 12 S 12 « @
kantschraube) 6 30 b4 (30) 25 g‘g
0 5 2x@5,5 durchgehend 1,128 [ V)
8 o3 2x@9,5 Senkung mit Tiefe 5,3 =T
s / -
Wy / - Om
I ) : M S0
S ] g o 4 o 0
3 1 4= © € YT 1 S50
= 0 ° s} - ) I=
ol o = o L=
© = % = n
|2 o 1le "y
mit Tiefe 6 Q I 1,5 g (‘:D-
2xM6 x 18,5L (Sechskantschraube) 4xM5 2%M6 x 12L 8 czp-
\ 2xM6 (Sechskantmutter) (durchgehend) (Innensechs- 8 =
kantschraube) ¢
ZsvC o7




Serie CXSW

Abmessungen: 025, @32

4xM5

CXSW[125 mitTiefe 75 6 (30) (4] (30) [mm]
2xM8 mit Tiefe 12 Modell (3 SS | zz Z
» ° CXSW[125-10 10 | 122 | 180 | 62
/ o | CXSW25-20 | 20 [ 132 [200 | 72
N =]
il - © ﬁ CXSW[25-30 30 | 142 | 220 | 82
© iy CXSW[125-40 40 | 152 | 240 | 92
L o © & | CXSWLI25-50 | 50 | 162 | 260 | 102
n
8xM5 mit Tiefe 7,5 (gegentiberliegende Seite gleich) e 75 | 187 | 310 | 127
30 / 2 20 CXSW[I25-100 | 100 | 212 | 360 | 152
- - | CXSWO25-125 | 125 | 237 | 410 | 177
o | 2 g CXSWLI25-150 | 150 | 262 | 460 | 202
© é@—@? o} J-1 2 S| CXSWLI25-175 | 175 | 287 | 510 | 227
¥ d |
s [T * I g CXSWLI25-200 | 200 | 312 | 560 | 252
Yo}
46 ) O Nur beim Modell CXSWLI25-10 ist ein Teil der
46 Signalgebermontageschiene (mit "*" gekennzeichnete
4x1/8 mit Tiefe 6,5 Abmessungen) zur Vereinfachung der Signalgebermonta-
(Druckluftanschluss) (gegentiberliegende Seite gleich) g€ eingekerbt.
zZ
12 12 SS 12 § 12
L6l .30 z (30) 30
2xM8 x 6L 0 2x@6,9 durchgehend 1 [ 28
(Innensechs- 8l o5 —
kantschraube) [ _8\ 2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 -
— % -
e T LA 3
3 T ; e —@/aae gleld et
o o
? o l [ § @ ©
:; o= L = :i: i -'\
o ) 8t 14
S & —— Ded
AxM5 4xM6 (durchgehend
mit Tiefe 7.5 2xM6 x 18,5L (Sechskantschraube)
’ 2xM6 x 14L
— 2xM6 (Sechskantmutter) (Innensechs-
kantschraube)
CXSWLI32 8. 80 @ 60 [mm]
4xMS mit Tiefe 8 2xM8 Modell s [ss[zz] z
mit Tiefe 12 CXSWI32-10 | 10 | 143 | 213 | 83
| i - o | CXSW32-20 | 20 | 153 [ 233 | 93
. \ ! £ | CXSW132-30 | 30 | 163 | 253 | 103
i) H-60— 6% S | CXSWLI32-40 40 | 173 | 273 | 113
~ : § | CXSWLI32-50 | 50 | 183 | 293 | 123
of g @ | CXSWLI32-75 | 75 | 208 | 343 | 148
. CXSWI132-100 | 100 | 233 | 393 | 173
30 @ (30) 8xMS5 mit Tiefe 7,5 . a_ CXSW[132-125 | 125 | 258 | 443 | 198
(gegentiberliegende Seite gleich) % % | CXSWLI32-150 | 150 | 283 | 493 | 223
‘2 S| CXSWI32-175 | 175 | 308 | 543 | 248
= —
T —o JO CXSW[132-200 | 200 | 333 | 593 | 273
o g > © f’} gi 1° O Nur beim Modell CXSWII32-10 ist ein Teil der
B CE Signalgebermontageschiene (mit "*" gekennzeichnete
56 56 Abmessungen) zur Vereinfachung der Signalgebermonta-
4x 1/8 mit Tiefe 6,5 (Druckluftanschluss) ge eingekerbt.
(gegenuberliegende Seite gleich)
o4
1614 SS 14 S 16
8 30 Z (30) 8
2xM10 x 8L q S 2x@6,9 durchgehend 38
(Innensechs- 8 &?3 2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 1| 36
o kantschraube) b { -
e it ik SEHEE
~ N~
©
r 4
g =
4xM5 & ~Hel E‘
mit Tiefe 8 K 4xM6 (durchgehend)
2xM8 x 23L (Sechskantschraube) 9
2xM8 (Sechskantmutter) 2xM8 x 16L
38 (Innensechskantschraube)




Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W e

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

Anordnung der elektrischen Eingénge: innen

Anordnung der elektrischen Eingange: aussen
B

i
=

D-Z7,D-Z8,D-Y7CW | D-Y6[1, D-Y7[IV
K"[ﬁ%”]'@ A D-Y50, D-Y70] D-Y7C0WV D-Y7BAL
B B B
6 13,8 9,8 (8,3) 11,3 3,8
10 28,5 24,5 (23) 26 —
15 35 31 (29,5) 32,5 —
20 425 38,5 (37) 40,5 —
25 435 39,5 (38) 41,5 33,5
32 54 50 (48,5) 52 44
| e e e e iy |
! Die Signalgebereinbaulage und Montageabmessungen :
. entsprechen denen der Standardausfiihrung. Siehe S. 18. |
e o o o o o o e e e e e e e e e e e e e e e e e e o]
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Serie CXS
Allgemeine technische Daten Signalgeber

Allgemeine technische Daten der Signalgeber

Typ Reed-Schalter Elektronische Signalgeber

Kriechstrom Ohne 3-Draht: 100pA max.; 2-Draht: max. 0,8mA

Schaltzeit 1,2ms max. 1Tms

Stossfestigkeit 300m/s? 1000m/s?

Isolationswiderstand 50MQ oder mehr bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)

Priifspannung 1500VAC Uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Geh&use) | 1000VAC Uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Geh&use)

Umgebungstemperatur —10° bis 60°C

Schutzart IEC529 Standard IP67, JISC0920 wasserfest
Anschlusskabellangen Kontaktschutzbox: CD-P11, CD-P12

D-A9, D-A9VL], D-Z7, und D-Z8 verfiigen nicht Uber eingebaute
Kontaktschutzschaltungen.
(Beispiel) In folgenden Fallen sollte eine Kontaktschutzbox verwendet werden.

D-FgP 1. Anwendung mit induktiver Last.

2. Die Kabelldnge zur Last betragt min. 5m.
3. Die Betriebsspannung betréagt 100VAC.

Angabe der Anschlusskabellange

Anschlusskabelldnge

- 0,5m Technische Daten Kontaktschutzbox

L 3m Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12

Y4 5m Spannungsversorgung| max. 100VAC 200VAC 24VDC
Max. Strom 25mA 12,5mA 50mA

DAnschlusskabellange — Signalgeberseite: 0,5m
Lastseite: 0,5m

. Interne Schaltkreise
Slgna|geber- HySterese Die Anschlusskabelfarben in [ ] entsprechen denen vor der
IEC-Standardisierung.

Als Hysterese wird die Distanz zwischen dem Schaltpunkt, der den CD-P11 o rpm— AUS
Signalgeber bei der Kolbenbewegung einschaltet und dem Schaltpunkt der - . | Spule } Braun [Rot]
ihn bei der Kolbenbewegung in die entgegengesetzte Richtung wieder Funkenloschung | ¢ | ~
ausschaltet, bezeichnet. Die Hysterese ist zum Teil (auf einer Seite) im o—:——:—o é};ﬁ [Schwarz]

Betriebsbereich enthalten.

CD-P12 = s

Signalgeber AUS(+)
bl 1. Spule Braun [Rot]
Zener-Dioden | |
BT - .

—__
Blau [Schwarz]

Schalter- m Abmessungen
position H <=

(EIN) Hysterese Anm)
(Reed-SchaIter: max. 2mm )

N e
- === .
; h CD-Pi } @
Elektronischer Signalgeber: max. 1mm m* l q ®
& A lvolr -1
F 38 | ho34 | 15
A 46 .

—_— Poje 46 |
Schalter-
position [ >

(AUS)

SWIT (,'HJ]

ye

Anschluss der Kontaktschutzbox

Anm.) Die Hysterese ist je nach Einsatzumgebung verschieden, und die Werte
kénnen nicht garantiert werden. Wenden Sie sich bei Anwendungen, in Zum Anschliessen eines Signalgebers an eine Kontaktschutzbox,
denen die Hysterese ein Problem bereitet, an SMC. verbinden Sie das mit SWITCH markierte Anschlusskabel der

Kontaktschutzbox mit dem Kabel des Signalgebers.

Die Kontaktschutzbox ist mit einem max. 1 Meter langen Anschlusskabel

so nahe wie mdglich am Signalgeber zu montieren.

40 SMC
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Reed-Schalter: Direktmontage

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Technische Daten

D-A9(], D-A9[ 1V
Signalgeber Bestell-Nr.| D-A90 | D-A90V D-A93 | D-A93V D-A96 | D-A96V
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 2-Draht 3-Draht
Anwendung IC—SteungSg, Relais, Relais, SPS IC-Steuerung
AC
Spannungs-/ Strombereich max. 24V E,i(é /50mA 24VDC/5 bis 40mA
versorguni und max. 48V DC /40mA . 4 bis 8VDC/20mA
949/ max. Strom aC 100VAC/5 bis 20mA
max. 100V pg /20mA
Kontaktschutz-Schaltkreis nicht erhéltlich
. Interner Spannungsabfall 0 max. 2,4V (bis zu 20mA) max. 0,8V
Interne Schaltkreise max. 3V (bis zu 40mA)
D-A90(V) Betriebsanzeige ohne EIN: rote LED
I-kb}l-ték{- -,_o AUS() ® Anschlusskabel ........ 6lbestandiges Vynil: @2,7, 0,5m
; Sct')‘;‘tz' i Braun [Rot] D-A90 (V), D-A93 (V): 0,18mm? x 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
! CD-P11 : ~ D-A96 (V): 0,15mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])

{ CD-P12 ©AUS(%)

Blau [Schwarz]

D-A93(V)
e | Kontakt- |
2 i schutz- I_OAUS("')
8 b 1 Braun [Rot]
G ' oX
1@ : 1
g H ' ~
‘e : :
@ | CD-P11 !
: Bau . CD-P12 {°AUSH)

Schutz-
diode

Anm.) Siehe S. 40 fir allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

Gewicht

lg]
Signalgeber Bestell-Nr.| D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
Anschlusskabellédnge: 0,5m 6 6 6 6 8 8
Anschlusskabelldnge: 3m 30 30 30 30 41 41
Kontaktschutzbox

Die Signalgebermodelle D-A9 verfigen nicht
Uber eingebaute Kontaktschutzschaltungen.
Verwenden Sie eine Kontaktschutzbox bei
induktiven Lasten, bei Anschlusskabeln langer
als 5m und bei 100VAC.

Bestell-Nr. |[Spannung Anschlusskabelldnge
CD-P11 |100VAC |  Signalgeberseite: 0,5m
CD-P12 | 24vDC Lastseite: 0,5m

Fir die Signalgebermodelle D-A90(V) ist keine
spezielle Spannung unter 100VAC spezifiziert.
Wahlen Sie deshalb einen Signalgeber auf
Grundlage der verwendeten Spannung.

Interne Schaltkreise

CD-P11

CD-P12

“. AUS(+)
l 1
' ; AUSH)

O— 1™ —F—O0AUS

Braun [Rot]

AUS
Blau [Schwarz]

Blau [Schwarz]

Abmessungen
D-A90, D-A93, D-A96 D-A90V,
Betriebsanzeige
M2.5 x 4 ~" Ausfiihrung D-AS0
Schlitzschraube _~" | ohne Betriebsanzeige
e g
=y
10—
", Optimale Schaltposition 08 M25x4
8__‘5_—| b = — R B et
| =
22
(24.5)

Schlitzschraube 52

Betriebsanzeige

D-A93V, D-A96V

ot
<y

22

Ausfihrung D-AS0Y
ohne Betriebsanzeige

Die Abmessung in ( ) gilt fir D-A93.

O
2
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Elektronische Signalgeber: Direktmontage

D-FON(V), D-FOP(V), D-F9B(V)

Technische Daten

Eingegossene Kabel

Interne Schaltkreise

reis

-

“—oAUS
i Schwarz

k

Hau
schaltl

[Weiss]

Signalgeber

—oDC()
"""""""""""""" ! Blau
[Schwarz]

DC(+)
Braun [Rot]

25
HE K iRt
i BE25
: gg E - AUS
H 2.2 H
: 7] : Schwarz
H H [Weiss]
: —oDCH)
Temmmmmmsmmsssssessoooooes ' Blau
[Schwarz]
D-F9B(V)
: +—0 AUS(+)
' ' Braun [Rot]
' n E% i
Qx '
B
T ESg H
[SRe) H
R %) :
: 0 AUS()
"""""""""""""" ! Blau
[Schwarz]

42

D-F9], D-FOL1V (mit Betriebsanzeige)
Signalgeber Bestell-N., D-FON | D-FONV | D-F9P D-FOPV | D-F9B D-F9BV
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN PNP —_
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28V) —
Stromaufnahme max. 10mA —
Spannungsversorgung max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40mA max. 80mA 5 bis 40mA
max. 1,5V

ISn;Z::leurngsabfall (maxAln%gi\t/sgerc))mA max. 0,8V max. 4V
Kriechstrom 100pA max. bei 24VDC max. 0,8mA
Betriebsanzeige EIN: rote LED
e Anschlusskabel ........ olbestéandiges Vynil: @2,7, 0,5m

D-FON(V), D-F9P(V): 0,15mm? x 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss,

Schwarz))

D-F9B(V): 0,18mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
Anm.) Siehe S. 40 fiir allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

Gewicht
@
Signalgeber Bestell-Nr. D-FON D-FOP D-F9B D-FONV | D-F9PV | D-F9BV
Anschlusskabellange: 0,5m 7 7 6 7 7 6
Anschlusskabellange: 3m 37 37 31 37 37 31

Abmessung_jen

D-F9N, D-F9P, D-F9B

6 | Optimale Schaltposition

Schlitzschraube M2.5 x 4

Betriebsanzeige

D-FONV, DF9PV, D-F9BV

O
z

o™
(]
i i —
T - ] )
22 o
@27
h&ﬂ ;
o~
w|w |
'I‘l

& | Optimale Schaltposition
M2.5 x 4 Schlitzschraube

/

Betriebsanzeige




Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige: —
Direktmontage

D-FONW(V), D-FOPW(V), D-FOBW(V)

Technische Daten

rSX0

Buniynjsnepiepuels | buniynjsnepjedwioy|

Eingegossene Kabel

D-F9[ W, D-FOL IWV (mit Betriebsanzeige)
Signalgeber Bestell-Nr, D-FONW |D-FONWV | D-FOPW | D-FOPWV| D-FO9BW | D-FOBWV
Elektrischer Eingang|  axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS o
Versorgungsspannung 5, 12, 24VDC (4,5 bis 28V) — ﬁ
Stromaufnahme max. 10mA — ]
Spannungsversorgung max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28 VDC) -
Arbeitsstrom max. 40mA max. 80mA 5 bis 40mA
Interner Spannungsabfall | max. 0,8V ey J0miA Arbeitsstrom) max. 0,8V max. 4V
Kriechstrom 100pA max. bei 24VDC max. 0,8mA =
Betriebsanzeige gch_altposition ......... e Ro&e LED leuchtet

ptimale Schaltposition ... Griine LED leuchtet

® Anschlusskabel ..... olbestandiges Vynil: 32,7, 0,5m
D-FONW(V), D-FOPW(V): 0,15mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])
D-F9BW(V): 0,18mm?2, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Anm.) Siehe S. 40 fir allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

SXO

abuejsuaqjoy 4apusyabyonp Bunjabarusausbelpug yi |Bunjdweq Jeyasiewnsud )

Interne Schaltkreise

D-FONW(V) Gewicht !
R DC
' 3 ; Bram [Rot] lg]
3 oAUS Signalgeber Bestell-Nr. | D-FONW |D-FONWV | D-FOPW | D-FOPWV | D-FOBW | D-FOBWV
%‘%% : ﬁ,sg;g:]rz Anschlusskabellénge: 0,5m 7 7 7 7 7 7
TS S H
: 35 : Anschlusskabellange: 3m 34 34 34 34 32 32

DC(-)
Blau [Schwarz]
Abmessungen o
7
: D-FONW, D-FOPW, D-FOBW ©
+0DC(+) o
1 Braun [Rot] 4
0AUS 6_| Optimale Schaltposition
Schwarz
[Weiss] M2,5 x 4 Schlitzschraube
L oDCE
Blau [Schwarz] ~|
N
Q
D-FOBW(V) o
S 58 =
5 y——OAUS(+) =3
: : Braun [Rot]
|83 i D-FONWV, D-FOPWV, D-FOBWV
i|3Es w 22,1
TS E ! v
: D) '
H ' © FW
E »——OAUS() ©
""""""""""""" Blau [Sch
au [Schwarz] @ (_D_
i D Q
‘ oy 4 oS
Betriebsanzeige 6 | Optimale Schaltposition®| | oo
1

M2,5 x 4 Schlitzschraube

O

ON 4.3 P
Betriebs- X T 2 Betriebsanzeige (=4 0
bereich | : :: . OFF : % ("E
A;'nzeige 1 : 1 -
' Rot ! Griini Rot | [ .

; ; - ©| © 20

Optimaler o @

Betriebsbereich

asiemuly
STETEIRI

|
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Wasserfester elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-FOBAL

Eingegossene Kabel

Wasserfest
(auch fiir Kiihimittel)

A\Achtung

] Verwendung

Technische Daten

D-F9BAL (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr. D-F9BAL
Anschlussart 2-Draht
Ausgangsart —
Anwendung 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung —
Stromaufnahme —
Spannungsversorgung 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom 5 bis 30mA
Interner Spannungsabfall max. 5V

Kriechstrom

max. 1TmA bei 24VDC

Betriebsanzeige

Schaltposition...........cccceeu. Rote LED leuchtet

Optimale Schaltposition ... Grline LED leuchtet

Kontaktieren Sie SMC, wenn andere
Flussigkeiten als Wasser verwendet werden
sollen.

® Anschlusskabel ....... olbestandiges Vynil: @2,7, 0,5m, 0,18mm?, 2-adrig
(Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Interne Schaltkreise

Anm.) Siehe S. 40 fiir allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabelldngen.

Gewicht
9]
o AUS() Signalgeber Bestell-Nr. D-FOBAL
Y] : Braun [Rof] Anschlusskabellédnge: 3m 37
LR L
|85 Vo
83 : Abmessungen
H —
______________________ ———o AUS(H
Blau [Schwarz]
- . «©
Betriebsanzeige o
] | 4
c I
ON i : _ —:"‘—-'-:E}., T
Betriebs- 1 . -
bereich : i OFF o
A:nzeigeIG EF{ : | 7_|Optimale Schaltposition
' Rot ! Grin: Rot |
] "% Optimaler Schlitzschraube M2.5 x 4
Betriebsbereich 43
; Betriebsanzeige ~
- o
| °
i =
©|
9 32 J.
44
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Reed-Schalter: Direktmontage

D-Z73, D-Z76, D-Z80

Interne Schaltkreise

Technische Daten

D-Z73, D-Z76 (mit Betriebsanzeige)

| Kontakt- 1 o AUS(+)

i schutz- | Braun
box ! [Rot]
: L cDP11i
CD-P12 -0 AUS()
teeeeea--i Blau
[Schwarz] [Schwarz]
D-Z76
ez eemeennnn , DC()
+ LED o 1 Braun [Rot]
‘59 0 ®)
! g |Widerstand!
s K—=2
Y] g_ctgjutz— + AUS . DC
E g loae . Schwarz [Weiss]
= :

! ©)

D-Z80
iy, Kontakt- o AUS()
E% 1 schutz- : Braun [Rot]
'3 + box :
-] » CD-P11
@
@
e

CD-p12 o AUS(%)
! Blau [Schwarz]

Anm.) Verwenden Sie unter jeder der folgenden
Bedingungen eine Kontaktschutzbox, um
einer Verkirzung der Lebensdauer des
Signalgebers vorzubeugen. (Siehe Seite
40 fur die detaillierten technischen Daten
der Kontaktschutzbox.):

1. Anwendung mit induktiver Last.

2. Die Kabellange zur Last betragt min. 5m.

3. Die Betriebsspannung betréagt 100VAC.

Signalgeber Bestell-Nr. D-Z73 \ D-276
Elektrischer Eingang axial
Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung
Spannungsversorgung 24VDC 100VAC 4 bis 8VDC
ax. Strom und 5 bis 40mA 5 bis 20mA 20mA
Kontaktschutz-Schaltkreis nicht erhaltlich
Interner Spannungsabfall| max. 2,4V (bis zu 20mA), max. 3V (bis zu 40mA) ‘ max. 0,8V
Betriebsanzeige EIN: rote LED
D-Z80 (ohne Betriebsanzeige)
Signalgeber Bestell-Nr. D-Z80
Elektrischer Eingang axial
Anwendung Relais, SPS, IC-Steuerung
Spannungsversorgung max. 24V 58 max. 48V5¢ max. 100V53
Max. Strom 50mA 40mA 20mA
Kontaktschutz-Schaltkreis nicht erhéltlich
Interner Widerstand max. 1Q (inkl. 3m Anschlusskabellange)

e Anschlusskabel

olbesténdiges Vynil: 0,5m

D-Z76: J3,4, 0,2mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
D-Z80: 93,4, 0,2mm2, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])
D-Z73: 92,7, 0,18mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Anm.) Siehe S. 40 fir allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabelldngen.

Gewicht
[¢]
Signalgeber Bestell-Nr. Anschlusskabellange: 0,5m Anschlusskabelldange: 3m
D-Z73 6 31
D-Z76 10 55
D-Z80 9 49
Abmessungen
-
D-Z73
_ . 9
fe}

v\_[

o

Q

12,5 | Optimale Schaltposition
M2,5 x 4 Schlitzschraube
30,5
23
3l fellescy Fe—i=—--
' Betriebsanzeige
D-Z76, D-Z80

12,5

———ha— ;m

vT
o7
Q

Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

Betriebsanzeige

Ausflihrung D-Z80 ohne Betriebsanzeige
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Elektronische Signalgeber: Direktmontage

D-Y594, D-Y694, D-Y7P(V)

-

Interne Schaltkreise

Technische Daten

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr.| D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN l PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10mA —
Spannungsversorgung max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40mA max. 80mA 5 bis 40mA
Interner

Spannungsabfall (max.O,Svr{)]g})i'()nl{/\5 Xrbeitsstrom) max, 0.8V max, 4V
Kriechstrom 100pA max. bei 24VDC max. 0,8mA bei 24VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

* Anschlusskabel ....... Olbestandiges, flexibles Vynil: 3,4, 0,5m
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P(V): 0,15mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss,

Schwarz])

D-Y59B, D-Y69B: 0,15mm?2, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
Anm.) Siehe S. 40 fur allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

D-Y59A, D-Y69A

’—oi DC(+)
H Braun [Rot]

H
Y] :
L9 :
83 —oAUS
«sg@ 1 Schwarz
* %e : [Weiss]
H
H

+—o DC(-)
A ! Blau
[Schwarz]

DC(+)
Braun [Rot]

P es
[ P Qé’
T :
I b et= T oAUS
' LI} ! Schwarz
H H [Weiss]
: —oDC(-)
frmmmmmmmmsmmsmmsemsmmees ! Blau
[Schwarz]
D-Y59B, D-Y69B

: ——0 AUS(+)
! ' Braun [Rot]
H O H
=1 _|< :

S£5
1|26 7
: I%&% :

(2191 '
: 0 AUS()
TTmmmmmmmmmmmmmmmmmeees ' Blau
[Schwarz]

Gewicht
[9]
. Anschlusskabellange
Signalgeber Bestell-Nr, 05m am
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P, D-Y7PV 10 53
D-Y59B, D-Y69B 9 50

Abmessungen

D-Y59A, D-Y59B
D-Y7P

D-Y69A, D-Y69B
D-Y7PV

O
S

R N —

12,5 Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

2,5

Y,

Betriebsanzeige

OF——-3%

23,4

"6%2>
%
EI

=

(500) (3000) (5000) ‘

(500) (3000) (5000)

23,4

ﬁmt —

12,5 Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

Betriebsanzeige

3 SR 6 1@

T

27,3




Eingegossene Kabel

Interne Schaltkreise

s

Technische Daten

Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

rsXo

D-Y7NW(V)

,—Kl—:—o

1 Braun[Rot]

t-
reis

k

Hau
schaltl

Signalgeber

0 AUS(+)
i Braun [Rot]

t- N
reis

K

~

Hau
schaltl
Signalgeber

0 DC(+)

AUS
Schwarz

[Weiss]

DC()
Blau [Schwarz]

~oDC(+)
1 Braun [Rot]

0AUS
Schwarz

: [Weiss]
L oDC(H)

Blau [Schwarz]

»———o AUS(H)

Blau [Schwarz]

Betriebsanzeige
ON
Betriebs- 1 y
bereich E -: OFF
Anlzeige I : '
i Rot iGrin i Rot |
' ' Optimaler

Betriebsbereich

D-Y7[IW, D-Y7[IWV (mit Betriebsanzeige )
Signalgeber Bestell-Nr.| D-Y7NW (D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV
Elektrischer Eingang| axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28 VDC) — Q
Stromaufnahme max. 10mA — @
Spannungsversorgung max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40mA max. 80mA 5 bis 40mA
Interner max. 1,5V
Spannungsabfall | (max. 0,8V bei 10mA Arbsitsstrom) max. 0,8V max. 4V
Kriechstrom max. 100pA bei 24VDC max. 0,8mA bei 24VDC
Betriebsanzeige gchgltposition_ e Rofe LED leuchtet

ptimale Betriebsposition....... Griline LED leuchtet

¢ Anschlusskabel

Olbesténdiges, flexibles Vynil: &3,4, 0,5m

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V): 0,15mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz]) Q
D-Y7BW(V): 0,15mm?2, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz]) (2]
Anm.) Siehe S. 40 fir allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.
Gewicht
la]
X Anschlusskabellange
Signalgeber Bestell-Nr.
0,5m 3m
D-Y7NW, D-Y7NWV, D-Y7PW, D-Y7PWV 11 54
D-Y7BW, D-Y7BWV 11 54
Abmessungen Q
—
(7]
D-Y7NW, D-Y7PW -

D-Y7BW

&

12,5

Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

2,5 Betriebsanzeige %
N,I S A )
oy TWTE St N
29 (500) (3000) (5000)

D-Y7NWV, D-Y7PWV
D-Y7BWV !

3,4

(500) (3000) (5000)

O
:

2,5

Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

Betriebsanzeige

AN |

6,2
ot

N
el

LS

27,3
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Wasserfester elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-Y7BAL

Technische Daten

Eingegossene Kabel

D-Y7BAL (mit Betriebsanzeige )

Wasserfest Signa!geber B.esteII-Nr. D-Y'{BAL

(auch fur KuhImltteI) Elektrischer Eingang axial
Anschlussart 2-Draht
Anwendung 24VDC Relais, SPS
Spannungsversorgung 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom 5 bis 40mA
Interner Spannungsabfall max. 4V
Kriechstrom max. 0,8mA bei 24VDC
Betricbsanzeige Optimale Sohaiipostion...... Grine LED euehiet

® Anschlusskabel ........ Olbesténdiges, flexibles Vynil: @3,4, 3m, 0,15mm?, 2-adrig

(Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Anm.) Siehe S. 40 fur allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

Gewicht
[g]
’ Verwendung ‘ Signalgeber Bestell-Nr. Anschluszkr:bellénge
AAchtung , D-Y7BAL 54
Kontaktieren Sie SMC, wenn andere
FlUssigkeiten als Wasser verwendet werden
sollen.
Interne Schaltkreise Abmessungen
D-Y7BAL D-Y7BAL
----- ,—K} e e o AusW) 5. S <
E Braun [Rot] | Y | 8
BN g ‘ 3=
82 } Y :
| 5 6,2
+0 AUS(H) ’
""""""""""""""" Blau([%chwarz] 12,5 Optimale Schaltposition

O
:

33 3000
Betriebsanzeige ol 25
EIN {
Betriebs- : : «~
I I : ‘ y \—
! Anzeige | : ) .
: gzoetlgel Grin | Rot Betriebsanzeige
Opti}nale M2,5 x 4 Schlitzschraube
Schaltposition
48



Signalgeberanschliisse und Beispiele

Grundsatzliches
3-Draht-System NPN 3-Draht-System PNP 2-Draht-System 2-Draht-System
Elektronische Signalgeber Elektronische Signalgeber <Elektr. Signalgeber> <Reedkontakt-Signalgeber>

(Gemeinsame Stromversorgung fiir
Signalgeber und Last)

Braun
e mmmeoo- O, ..-----..-----.._I[Rot]
: Q Last
, | | Schalt- | 1 -
' [Haupt- Haupt- kreiszum | !
b | sonat- sohatt- Schutz der| ~
' kreis kreis LED usw. !
b I '
e eeeieee____.yBlau . ___VBlau o emmeemmmeeeeeees g varr] Memmmmmmmooooo - -1Blau
[Schwarz] l [Schwarz]
(Getrennte Stromversorgung fiir Signal- Braun
geber und Last Braun vy e ~ 7% [Rot]
Schalt- '
kreis zum !
Schutz der| ~
LED usw. !
________________ 1 au
[Schwarz] [Schwarz]
Beispiele fiir AnschluBB an SPS
Spezifizierung fiir AnschluB an SPS Spezifizierung fiir AnschluB an SPS )
mit COMMON Plus mit COMMON Minus Der AnschiuB an speicher-

programmierbare Steuerungen
muB gemaB den Spezifikationen
der Steuerungen erfolgen.

3-Draht-Syst. Schwar Bingang .

O o
Blau = COM---------------- ' Blau M===mm == mm e e o '
[Schwarz] co SPS [Sr;hwarz]co SPS

2-Draht-Syst. Engangskarte 2-Draht-Syst. 5

Braun Eingang
[Schwarz]

<

lau Eingang

O
Braun' COM----------=--=-- '
[Schwarz] coMm SPS [Rot] COM s

Eingangskarte Eingangskarte

Beispiele fiir serielle Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)

3-Draht-System

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang OR-Schaltung fiir NPN-Ausgang
(mit Relais) (ausschl. Einsatz von Signalgebern)
Braun @ @ Braun Braun
[Rot] [Rot] [Rot]
Sch: Sch Sch
Somwaz{plas] <Rt o
o Bl 1® kontakt | @ Blau O ® 1® Blau © ® 1®
[Sehwarz] g on (Rt To o [Schwarz] graun TO [Schwarz] Braun To
Rot] Rot]
S b2 K o s | S [Sasberz K|y
au
[Schwarz] [Schwarz] [Schwa?zLi
Die LEDs leuchten auf, wenn beide Signal-
R R eber eingeschaltet sind.
2-Draht-System mit 2 seriell g 9 . .
geschalteten Signalgebern (AND) 2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern (OR)
Braun © (@ Wenn zwei Signalgeber in %ratun e ® <Elektronischer <Reedkontakt-Signalgeber>
[Rot] Serie geschaltet sind, [Rot] Signalgeber> Da kein Kriechstrom auftritt,
kénnen Storungen auftre- Wenn zwei Signalge- steigt die Betriebsspannung
@® ten, da die Betriebsspan- Blay ber parallel geschal- beim Umschalten in die
© nung im eingeschalteten [Schwarz] tet sind, kdnnen St6- Position AUS nicht an.
Zustand abnimmt. Braun rungen auftreten, da Abhangig von der Anzahl
Die LEDs leuchten auf, [Rot] d i e der eingeschalteten Signal-
BS'aU wenn beide Signalgeber Blau Betriebsspannung im geber leuchtet die LED
[Schwarz] eingeschaltet sind. [Schwarz] ausgeschalteten jedoch mitunter schwécher
Zustand ansteigt. auf oder gar nicht, da der
Betriebs Versorgungs Rest Anzahl 2 Betriebs- = Kl?ech— x Anzahl 2 x La%t— StromfluB sich aufteilt und
iebs- = - - - X Anz bei A strom impedanz i :
spannung bei Ein 243pa23u:gAnzahlsgannung spannung bei Aus 1A X Anzahl 2 x 3kQ p abnimmt
mett T : =6V
=16V

o Beispiel: Lastimpedanz 3kQ
Beispiel:  Versorgungsspannung 24VDC Kriechstrom des Signalgebers : TmA
Innerer Spannungsabfall in Signalgeber: 4V gvc 49
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Serie CXS
Technische Daten Bestelloptionen 1 ‘&=

Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verfligbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit pneumatischer Dampfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

Bezeichnung Bestelloptionen Symbol Bezeichnung Bestelloptionen Symbol
@ | Hochtemperatur-Zylinder -XB6 (® | High-Speed-Zylinder -XB19
@ | Low-Speed-Zylinder (10 bis 50mm/s) -XB9 (® | Druckluftanschluss mit NPT-Gewinde -XC18
3 | Low-Speed-Zylinder (5 bis 50mm/s) -XB13 @ | Fluorkautschuk-Dichtung -XC22
@ | Langhubzylinder -XB11 Ohne Platte -X593

1 Hochtemperatur-Zylinder -XB6

CXS[ |[Kolben-gH Hub | XB6

Technische Daten

l Serie CXSM CXSL
Hochtemperatur-Zylinder Fuhru.ngsart Gleitfihrung Kugc-?nlfuhrung
Dichtungsmaterial und Schmierfett dieses Druckluftzylinders wurden gegen Schmierung lebensdauergeschmiert
Materialien ersetzt, die Anwendungen unter Umgebungstemperaturen von bis zu Kolben-@ [mm] @6, @10, @15, @20, @25, J32
150°C standhalten. Umgebungstemperatur -10° bis 150°C
Anm. 1) Diesen Zylinder ohne Schmierung aus einem Druckluftsystem-Oler betreiben. Dichtungsmaterial Fluorkautschuk
Anm. 2) Die Wartungsintervalle fiir diese Zylinderausfiihrung unterscheiden sich von hitzebestani Fett

denen fir Standardzylinder. Wenden Sie sich an SMC. Fett lizebestaniges e

Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

AWarnung

Sicherheitshinweise zum Betrieb

Waschen Sie sich nach dem Umgang mit dem Schmierfett fiir diesen Zylinder
grindlich die Hande. Es konnen giftige Gase entstehen, wenn Sie mit Resten
des Fetts an den Handen rauchen. Es besteht Gesundheitsgefahr.

2 | ow-Speed-2Zylinder (10 bis 50mm/s) -XB9

CXS| |[Kolben-gH Hub | XB9

l Serie CXSM CXSL

. Flhrungsart Gleitfiihrung Kugelfiihrung

Low-Speed-Zylinder Schmierung lebensdauergeschmiert

Dieser Zylinder arbeitet selbst bei 10 bis 50mm/s gleichmassig und ohne Stick- Kolben-@ [mm] @6, @10, @15, @20, @25, @32

Slip-Effekte. Kolbengeschwindigkeit 10 bis 50mm/s

Anm.) Diesen Zylinder ohne Schmierung aus einem Druckluftsystem-Oler betreiben. Démpfung Elastische Dampfung
Signalgeber verwendbar

AWarnung Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

Sicherheitshinweise zum Betrieb

Waschen Sie sich nach dem Umgang mit dem Schmierfett fiir diesen Zylinder
grundlich die Hande. Es kdnnen giftige Gase entstehen, wenn Sie mit Resten
des Fetts an den Handen rauchen. Es besteht Gesundheitsgefahr.

3 Low-Speed-Zylinder (5 bis 50mm/s)

Technische Daten

CXS| | Kolben-gH Hub | XB13

1 Serie CXSM CXSL

Low-Speed-2ylinder Fuhrungsart Gleitflihrung Kugelfiihrung
Kolben-& [mm] @6, @10, @15, @20, @25, J32

Dieser Zylinder arbeitet selbst bei 5 bis 50mm/s gleichmassig und ohne Stick- Kolbengeschwindigkeit 5 bis 50mm/s

Slip-Effekte. Dampfung Elastische Dampfung

Anm. 1) Diesen Zylinder ohne Schmierung aus einem Druckluftsystem-Oler betreiben. Signalgeber verwendbar

Anm. 2) Verwenden Sie zur Geschwindigkeitsregulierung ein Low-Speed-Drosselriick- Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

schlagventil (Serie AS-FM, AS-M).
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Serie CXS
Technische Daten Bestelloptionen 2 !

Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verfligbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit pneumatischer Dampfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

4  Langhubzylinder -XB11

g%@w [ |[Kolben-gH Hub —XB11 Technische Daten
Serie CXSM, CXSWM | CXSL, CXSWL
Langhubzylinder Fuhrungsart Gleitfihrung Kugelfiihrung
Kolben-& [mm] @10, @15, 20, @25, B32
Zylinder, dessen Hubbereich den der Standardausfiihrung tbersteigt. Signalgeber verwendbar
Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

Anm.) Der Langhubzylinder -XB11 ist mit den in der Tabelle rechts angegebenen
Hubbereichen erhéltlich. Zylinder mit noch langeren Hiiben sind als Hubbereich
Sonderbestellung verfligbar.

Serie Kolben-@ [mm] | Standardhtibe [mm] Langhiibe [mm]
1 -
CXSM 12 10 bis 75 80, 90,1 120,1;;0,1;?)0,1;55, 150
CXSL ; B B
20, 25, 32 10 bis 100 110, 120, 125, 150, 175, 200
10,15 10, 20, 30, 40, 50 75,100, 125, 150
CXSWM
10, 20, 30, 40
20, 25, 32 T 125, 150, 175, 200
CXSWL 50, 75, 100
Abmessungen
CcXs[]10, 15 CXS[ 20, 25, 32
r4
@ @

PP
¢
-
PPN
010
|

€

- —g—— & ﬁ

_Hub zz Hub zz
ss ss
2 z
e e
D 3 o]
~d @ © | @ &
Al e
Modell CXSLI10 CXSLI15 CXS[120 CXS[125 CXS[132

I

ub 80 |90 |100(110(120|125|150(110|120|125|150 (110|120 |125|150 (175|200|110 (120 |125|150|175|200|110|120|125|150|175|200
SS |135 (145 (155|165 |175|180 (205 (170|180|185|210 (180 (190|195 |220 (245 | 270|182 |192 |197 |222 |247 | 272 [ 192 | 202 | 207 |232 | 257 | 282
ZZ (152 162|172 [182 (192|197 |222 189 | 199|204 |229 |204 |214 |219 [244 |269 | 294|206 |216 [221 |246 | 271|296 | 222 |232 [237 |262 | 287 | 312
Z |50 60 70 80 65 75 80 100 80 100 90 110
Q Entnehmen Sie die Abmessungen des Doppelkolbenzylinders mit durchgehender Kolbenstange CXSW auf den Seiten 36 bis 38.

Symbol
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Serie CXS

Technische Daten Bestelloptionen 3

Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verfligbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit pneumatischer Dampfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

5 High-Speed-Zylinder -XB19

CXS| |[Kolben-gH Hub XB19

High-Speed-Zylinder
Vergrésserte Offnung fiir die doppelte Geschwindigkeit eines Standardzylinders
(max. 1500mm/s bei @6 bis @20 und max. 1000mm/s bei @25 und @32). Die
Energieabsorption der Dampfscheibe am Einfahrhubende und die Festigkeit der
Verbindung der Platte mit der Kolbenstange wurden verbessert.

H

2-OFAW c
(Federstift)

6 Druckluftanschluss mit NPT-Gewinde

Technische Daten

Serie: Fhrungsart

CXSM: Gleitfiihrung, CXSL: Kugelfihrung

Kolben-@ [mm] 6 | 10 | 15 [ 20 [ 25 | 32
Prifdruck 1,05MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 015MPa] 0,1MPa | 0,05MPa

Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)
Umgebungs- und Mediumtemperatur —10° bis 60°C (nicht gefroren)
Kolbengeschwindigkeit 30 bis 1500mm/s 30 bis 1.000mm/s
Anschlussgrosse M5 G1/8
Hubtoleranz 0 bis -5mm vom Standardhub
Fihrungsart Gleitfiihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fiir beide)
Dampfung Elastische Dampfung

[IDie in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fiir den Ausfahrhub.
Die maximale Kolbengeschwindigkeit fiir den Einfahrhub betrégt ca. 70% des Wertes
fiir den Ausfahrhub.

Modell A B C D E F G
CXs[l6 9 2,1 3,25 6,5 7 1,2x12 10
CXs[110 9 2,1 5 10 7 |25x14 10
CXs15 12 2,1 6 12 7 3x16 13
CXsJ20 15 3,1 7 14 10 4x20 16
CXs[125 20 3,1 7 14 10 5x22 21
CXS[132 26 4,1 9 18 12 6 x 32 27

OAbmessungen, die hier nicht angefiihrt sind, entsprechen denen der Standard-
ausflihrung.

CXS| |[Kolben-gH Hub - XC18

Druckluftanschluss mit NPT-Gewinde

Statt Rc- kommen NPT-Druckluftanschlussgewinde zum Einsatz.

Technische Daten

Serie CXSM CXSL
Fuhrungsart Gleitflihrung Kugelfihrung
Kolben-@ [mm] @25, @32

Dampfung Elastische Dampfung
Signalgeber verwendbar

Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

7 Fluorkautschuk-Dichtung -XC22

CXS| |[Kolben-g H Hub }-XC22

Fluorkautschuk-Dichtung

Als Dichtungsmaterial wird ein gegen Chemikalien resistenter Fluorkautschuk

verwendet.

Anm. 1) Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verwendung des Zylinders mit
Fluorkautschuk-Dichtung. Das Dichtungsmaterial dieses Zylinders ist zwar
resistent gegen Chemikalien, nicht jedoch der Zylinder selbst, weshalb dieser
auch nicht zusammen mit bestimmten chemischen Substanzen und/oder unter
gewissen Betriebstemperaturen verwendet werden darf.

Anm. 2) Zylinder mit der M&glichkeit zur Signalgeberabfrage kdnnen hergestellt werden.
Informieren Sie sich auf jeden Fall vor der Inbetriebnahme bei SMC Uber die
Verwendbarkeit des Zylinders in der jeweiligen Betriebsumgebung, da die
Signalgeberbauteile (wie das Signalgebergehéuse, der Befestigungswinkel, der
eingebaute Magnet) identisch mit denen des Standardzylinders sind.

52

N

Technische Daten
Serie CXSM CXSL
Fihrungsart Gleitflihrung Kugelfihrung
Kolben-@ [mm] @6, @10, @15, @20, @25, 32

Ohne Signalgeber: -10°C bis 70°C
Mit Signalgeber: —10° bis 60°C (nicht gefroren)
Elastische Dampfung (beidseitig)
verwendbar
Siehe S. 10 bis 17.

Umgebungstemperaturbereich

Dé&mpfung
Signalgeber
Weitere Angaben und Abmessungen




Serie CXS -
Technische Daten Bestelloptionen 4

Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verfiigbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit pneumatischer DAmpfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

rsXo
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8 Ohne Platte -X593

CXS| |[Kolben-gH Hub X593

Ohne Platte

Diese Bestellangabe gilt furr einen Zylinder ohne Platte. Der Zylinder ist geeignet fir die Montage lhrer eigenen Platte.
Beachten Sie, dass die Kolbenstangenabmessungen dieses Zylinders sich von denen des Standardzylinders unterscheiden.

SXO

| H
& o —
& - ] ,
ﬁ} T ° 1 ——
© — - —t A +— -
—
=
@ S — o
- - @D
! .
© B - I — D
S O &’
X O
j ¥
=
N of 2 s
> z
~ % g
i vl o =
o o R b oo - =
L & %o \ (=1
= S
* K =
—
m
Schnitt A-A 3
)
. ° o8
<
0 =
25 = x=
\ /\ ’ ¢ o
=]
=] - T Sl «c g A= o
2 o
; D
S =
m o) qa «
i o
Schnitt B-B =
(=]
f =3
\O\ %
! <D
r = (9] g_
X @D =
. 0n =
P
Ansicht C =z
[=n
@D
7
[mm] a
Z 5 QO
Modell a b c d|e|f|g|h i i k 0 m n o plalr|s]|t =
CXSO 6 [16:01| @4799% M3 | g4 |@35| 1 | 3 |@55| 06 %2 |2,75]2892(35701 05702 (350% | M25 45| 35 |4,75|C05 @
CXS[10 20201 @6%3%8| M5 | @6 [@55|1,25 | 45 |@65|@35%, | 4 [32792] 5 *51 1 9% 5 3%| M3 8 | 5 |65|C05 (8 (‘é’
CXS[15 |[25:01| @8135%| Me | @8 |@75| 2 | 5 |@95|@55%,| 5 |52%3%] 6 *9?[1.5702|6 3%| Ms . 8 | 7 | 8 |Co5 g 2
CXS[120 |28+01(@10%33%%| M8 |@10|@95| 2 | 7 |@11|@66%,| 6 |6270°| 8 32| 2+52(8 0% 6 10| 8 |95|cos | T
CXS[25 |35:01012%301°| M8 |12 (@115 2 | 7 |O11|@66%,| 6 [62*33 10752 2702|1039 | M6 12 | 85 |95 [CO7 '8 m
CXS[132 [44:01|3163350| M0 | @16 (@155 35 | 8 |@14| @9 9, | 8 |8270%[13*32 2 %32 (13005 g 12,5| 11 | 13,5 (C0,7 g 8
-+
Anm.) e Die Abmessungstoleranzen, die in oben stehender * Fiur den Einbau einer Platte missen die Kolbenstangen A und B ausgefahren sein. Fiihren Sie beim Einbau = ‘l
Tabelle nicht enthalten sind, basieren auf der Norm JIS B einer Platte Druckluft (min. 0,2MPa) vom Versorgungsanschluss auf der Ausfahrseite zu. g T
0405: Zulassige Bearbeitungsabweichungen in Befestigen Sie die Platte beim Einbau zuerst an der Kolbenstange B und anschliessend an der Kolbenstange
Abmessungen ohne Toleranzangabe. A. Tragen Sie auf die Montagegewinde Loctite ® auf. Fiihren Sie nach Verankerung der Platte einen = %
Probelauf mit dem Zylinder durch, um dessen ordnungsgemésse Funktion zu Uiberprifen (z.B. muss der 5 >
Zylinder gleichmassig laufen, wenn Sie ihn von Hand bewegen bzw. wenn der Mindestbetriebsdruck anliegt). s 9;
o=
o @.
*g
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Serie CXS

Modellauswahl

AAC htu ng Die theoretische Zylinderkraft muss anhand der Tabelle auf Seite 2 extra liberpriift werden.

Kompaktausfiihrung: CXSJ

rSXo

Vertikale Montage

SXO

L
Einbaulage m
Max.
Geschwindigkeit [mm/s] bis zu 200 bis zu 400 bis zu 600 bis zu 800
Hub [mm] Alle Hublangen
Auswahl- | D6
diagramm| g1 (4]
Horizontale Montage
L
Einbaulage
00— @0 H=p ) I
| @ L
m m
OBeachten Sie die untenstehenden Vorsichtsmassnahmen.
Hub [mm] bis zu 10 bis zu 30 bis zu 50 bis zu 75
Max.
Geschwindigkeit [nm/s] bis zu 400 | bis zu 800 | bis zu 400 | bis zu 800 | bis zu 400 | bis zu 800 | bis zu 400 | bis zu 800
Auswahl- | @6
diagramm|@j4 0 5] 6]

A\ Achtung

Wenn die Platte bei horizontaler Montage des Zylinders nicht bis zum Lastschwerpunkt
reicht, berechnen Sie mit Hilfe nachstehender Formel den Imagindrhub L', der die
Distanz zwischen dem Lastschwerpunkt und dem Plattendende umfasst. Wahlen Sie
das Diagramm, das dem Imagin&rhub L' entspricht.
Imaginarhub L' = (Hub) + k + L

k: Distanz zwischen Schwerpunkt und Plattenende

Q6

2,75mm

210

4mm

(Beispiel)

Bei Verwendung des CXSJM6-10 mit L = 15mm:
Imaginédrhub L' =10 + 2.75 + 15 = 27,75
Demzufolge miissen Sie fiir Inre Modellauswahl ein Diagramm fiir CXSJM6-30 ( [6]) verwenden.

O

SVC

T

t(
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Serie CXS

Vertikale Montage [basierend auf der Héchstgeschwindigkeit (v)]

Diagramm[1] V = bis zu 200mm/s

Diagramm [2] V = bis zu 400mm/s

3 Se
™~
~{_ 05
5 il ™
X
2 o = ™~ ] I cxsuL10
™~
5 ~ Sl oxsuL10 5 ™ I exsamio
2 ~ \\\ s 01
& o1 CXSIM10 8
CXSJL6
CXSJL6 N
=~ CXSIM6 CXSIMG
0,02 0,02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]
Diagramm V = bis zu 600mm/s Diagramm V = bis zu 800mm/s
03 N 0. CXSJL10
™~ ™NexXsJL10 ’ \\\
2 N 9 N
N = 01 CXSUMI10
E 04 CXSJM10 g 0
2 =
8 CXSJL6 8 ]| CXsie
N N
CXSJM6 CXSJM6
0,02 0,02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]
Horizontale Montage [basierend auf der Hublénge]
Diagramm [5] bis zu 10mm Diagramm [6] bis zu 30mm
0,4 l l 0,4F== | |
- L ocoood V = bis zu 400mm/s__| ’ o =esess V = bis zu 400mm/s_|
% ——V = bis zu 800mm/s & ——V = bis zu 800mm/s
5 : R
E 01— £ 01X
% D S N~ 5 - \\
$ 005 S 005 NC
3 N\ 8 N
\Q\\ e A \\ CXSIL10
CXSJL6 | \ CXSJL6 oXSIMI0
0,01 CXSIM6 = ———oxsumtio 001 CRsameN [N T~
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Uberhang L [mm]

Uberhang L [mm]

Diagramm bis zu 50mm

Diagramm bis zu 75mm

Uberhang L [mm]

l l { x
& | = 3/ = bis zu 400mm/s 02— V= bis 2u 400mmvs —
—V = bis zu 800mm/s—| V = bis zu 800mm/s
= CXSJM6 =
~ - ~ 0,1 N,
= 0,1 X, = \
£ \ VAN € == \\
— - N
S 005 AN G 005 \\ A
= PN \/ = \
g \X/\\ & \
N
CXSJL10
\&XSJLG CXSJM10 — \%"Mw
0,01 0,01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Uberhang L [mm]
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Serie CXS

Modellauswahl

A AChtu ng Die theoretische Zylinderkraft muss anhand der Tabelle auf Seite 10 extra iiberpriift werden.

Standardausfiihrung: CXS

Vertikale Montage

Einbaulage

Max.
Geschwindigkeit [mm/s]

biszu100 |

biszu200 |

bis zu300 |

bis zu 400

| bis zu 600

| bis zu 700 (ois zu 800)

Hub [mm]

Alle Hubléngen

Q6

210

Auswahl- D15

diagramm

220

925

232

Horizontale Montage

Einbaulage

?

m

[

[

OBeachten Sie die untenstehenden Vorsichtsmassnahmen.

Hub [mm]

bis zu 10

bis zu 30

bis zu 50

bis zu 75

bis zu 100

Max.
Geschwindigkeit [mm/s]

bis zu 100‘bis zu 300

liber

bis zu 400‘ 400

bis zu 100‘bis 2u 300

Uber

bis zu 400‘ 400

bis zu 100‘bis 2u300|bis zu 400‘

Uiber
400

bis zu 100‘bis u 300‘bis 2 400‘

liber
400

{iber

bis zu 100‘bis 2 SOU‘bis u 400‘ 400

Q6

9]

210

Auswahl |915

diagramm @20

925

232

ODie max. Geschwindigkeiten fir @10 bis @32 liegen bei:
@10: bis zu 800mm/s; @15, 20: bis zu 700mm/s; @25, 32: bis zu 600mm/s

A\ Achtung

Wenn die Platte bei
Lastschwerpunkt reicht,

horizontaler Montage des Zylinders nicht bis zum
berechnen Sie mit Hilfe nachstehender Formel den

Imagindrhub L', der die Distanz zwischen dem Lastschwerpunkt und dem

Plattendende umfasst. Wahlen Sie das Diagramm,
Imaginarhub L' = (Hub) + k + L

k: Distanz zwischen Schwerpunkt und Plattenende

06 2,75mm
210 4mm
215 5mm
220 6mm
025
232 8mm

(Beispiel)

das dem Imaginarhub L'

Bei Verwendung des CXSM6-10 mit L = 15mm:
Imagindrhub L' = 10 + 2.75 + 15 = 27,75
Demzufolge miissen Sie fir Ihre Modellauswahl ein Diagramm fiir CXSM6-30 ( verwenden.

% S\VC

r
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Serie CXS

Vertikale Montage [basierend auf der Hochstgeschwindigkeit (V)]

| 96 |
Diagramm [1] V = bis zu 100mm/s Diagramm [2] V = bis zu 300mm/s
05
0,4 0,05 CXSL6
\\
2 AN £ CXSM6
£ \\ E
5 5
[0 [0
O Y O}
0,05 K |CXSL6
CXSM6
0,03 0,01
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]
| @10 bis 932
Diagramm V = bis zu 200mm/s Diagramm V = bis zu 400mm/s
20 4
3 AW
~, IR
10 — \\\ AR N= 032
< TN
N \\
SIS L N
HEERE NN A . NN . Noo25
S R N B o e
2 XL | N— 32 < N
€ N NS = AN NG (920
p q \\ \\~ \ .\~\.\~ = N N
S ™ S N Noe2s S TN
2 1 == e = 05 = P
8 o SN 920 8 Py |95
0,5 e
. L ]o15 N
L] \\ .
N 210
——CXSM N[ [e10 —CXSM N
------ CXSL N ------ CXSL N
oL | [ | o1 | 111
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]
Diagramm V = bis zu 600mm/s Diagramm [6] V = bis zu 700mm/s [bis zu 800mm/s bei @10]
> 06 020
32
; 025 04 _
N 015
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Horizontale Montage [basierend auf der Hublznge]

Modellauswahi Serie CXS ——

| @6

Diagramm bis zu 10mm

o
i

Gewicht m [kg]
o
&

...... V = bis zu 100mm/s
—V = bis zu 300mm/s

Uberhang L [mm]
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Y
\
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XSL
cxsnk\c Ste
0 20 40 60 80 100

Diagramm [8] bis zu 30mm

Gewicht m [kg]

T I
------ \/ = bis zu 100mm/s"|
—V/ = bis zu 300mm/s ]|

\

\

CXSM6

\ CXSL6

0

20
Uberhang L [mm]
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Diagramm [9] bis zu 50mm

0,05

0,04

o
o
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o
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------ \/ = bis zu 100mm/s
—V = bis zu 300mm/s"]|
CXSL6
CXSM6
0 20 40 60 80 100

O

[basierend auf Hochstgeschwindigkeit (V) und Hublénge]
| @10 bis @32
Diagramm V = bis zu 400mm/s; bis zu 10mm
I
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Diagramm V = iber 400mm/s; bis zu 10mm
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Diagramm(12] V = bis zu 400mm/s; bis zu 30mm
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Serie CXS

Horizontale Montage [basierend auf Héchstgeschwindigkeit und Hublénge]

| @10 bis @32

Diagramm{14] V = bis zu 400mm/s; bis zu 50mm

Diagramm [13] V = iiber 400mm/s; bis zu 30mm
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Diagramm V = liber 400mm/s; bis zu 75mm
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Serie CXS
Modellauswahl

AAC h t un g Die theoretische Zylinderkraft muss anhand der Tabelle auf Seite 20 extra Uberprift werden.

Mit pneumatischer Dampfung: CXS

Vertikale Montage

L
Einbaulage m
Max.
Geschwindigkeit [mm/s] bis zu 200 bis zu 400 bis zu 600 bis zu 800 bis zu 1000
Hub [mm] Alle Hubl ngen
" . @20
uswani-
diagramm 025 (4] 5]
@32
Horizontale Montage
L
Einbaulage
m ' m
OBeachten Sie die untenstehenden Vorsichtsmassnahmen.
Hub [mm] bis zu 10 bis zu 30 bis zu 50 bis zu 75 bis zu 100
Max.
Geschwindigkeit [nm/s]|  bis zu 800 | bis zu 1000 | bis zu 800 bis zu 1000 | bis zu 1000 | biszu 1000 | bis zu 1000
A " @20
uswani-
dingremm | 925 6] 9]
@32
AMA\Achtung
Wenn die Platte bei horizontaler Montage des Zylinders nicht bis zum Lastschwerpunkt
reicht, berechnen Sie mit Hilfe nachstehender Formel den Imagin rhub L', der die L k
Distanz zwischen dem Lastschwerpunkt und dem Plattendende umfasst. W hlen Sie
das Diagramm, das dem Imagin rhub L’ entspricht.
Imagin rhub L’ = (Hub) + k + L ﬁ‘: - - - r
k: Distanz zwischen Schwerpunkt und Plattenende
@20 6mm
@325
@32 8mm
(Beispiel)
Bei Verwendung des CXSM20-10 mit L = 10mm:
Imaginrhub L' =10 + 6 + 10 = 26
Demzufolge m ssen Sie f r Ihre Modellauswahl ein Diagramm f r CXSM20-30 ( [8] [3verwenden.
61

ZS\VC

snepedwoy

(SX0

Buniynj

SX2
Buniynjsneplepuels

SX2
Jdweq Jayasiewnaud I

M| Bun

SXO
Bunpabaiiiaausfe|pu3

MSXD
afueISuaQ|0Y JapuayeByainp
1AL

1aqab
-reubig

-1191S99

ESEUUIV o uoljdo




Serie CXS

Vertikale Montage [basierend auf der Héchstgeschwindigkeit (V)]

Diagramm [1] V = bis zu 200mm/s

Diagramm [2] V = bis zu 400mm/s

62
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Modellauswahi Oerie CXS =
(@)
3
I
Horizontale Montage [basierend auf der Héchstgeschwindigkeit und der Hublénge] o
<
. . . . . . L s
Diagramm [6] V = bis zu 800mm/s; bis zu 10mm Diagramm [7] V = bis zu 1000mm/s; bis zu 10mm (22
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I Serie CXS
A Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschéden
schitzen. In den Vorschriften wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die
Gefahrenworte «Achtung», «Warnung» oder «Gefahr» bezeichnet. Um die Sicherheit zu
gewabhrleisten, stellen Sie die Beachtung der ISO 4414 st JIS B 8370 "e=2 und anderer
Sicherheitsvorschriften sicher.

64

|

A AChtung . Bedienungsfehler kénnen zu gefahrlichen Situationen flr Personen oder Sachschaden fihren. |

A Warnung . Bedienungsfehler kann zu schweren Verletzungen oder zu Sachschaden fihren.

A Gefahr . Unter aussergewdhnlichen Bedingungen kénnen schwere Verletzungen oder umfangreiche

Sachschaden die Folge sein.

. |

Hinweis 1: 1ISO 4414: Pneumatische Fluidtechnik — Empfehlungen fiir den Einsatz von Ausristung fiir Leitungs- und

Steuerungssysteme

Hinweis 2: JIS B 8370: Grundsatze fur pneumatische Systeme

/\ Achtung

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitdit bzw. Eignung ausgewahlter Pneumatik-

Komponenten ist die Person, die das Pneumatiksystem (Schaltplan) erstellt oder dessen
Spezifikation festlegt.

Da SMC-Komponenten unter verschiedensten Betriebsbedingungen eingesetzt werden kdnnen, darf die
Entscheidung Uber deren Eignung fir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erflllung der spezifischen Anforderungen tberprift wird.

. Die Inbetriecbnahme der Komponenten ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde,

dass die Maschine bzw. Anlage, in die die Komponenten eingebaut werden, den
Bestimmungen der EG-Richtlinie Maschinen i.d.F. 91/368/EWG entspricht.

. Druckluftbetriebene Maschinen und Anlagen diirfen nur von ausgebildetem Personal

betrieben werden.

Druckluft kann gefahrlich sein, wenn ein Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist. Montage,
Inbetriebnahme und Wartung von Druckluftsystemen sollte nur von ausgebildetem und erfahrenem
Personal vorgenommen werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner Komponenten

diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die nachfolgenden Sicherheitshinweise

beachtet werden:

4.1 Inspektions- oder Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen duirfen erst dann ausgefihrt werden,
wenn Uberprift wurde, dass dieselben sich in sicheren und gesperrten Schaltzustanden
(Regelpositionen) befinden.

4.2 Sollen Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden, dann zunéchst Punkt 1) sicherstellen. Unter-
brechen Sie dann die Druckversorgung fur diese Komponenten und machen Sie das komplette
System durch Entliften drucklos.

4.3 Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind Massnahmen zu treffen, mit denen verhindert
wird, dass Zylinderkolbenstangen usw. plétzlich herausschiessen (z.B. durch den Einbau von SMC
Startverzdégerungsventilen fir langsamen Druckaufbau im Pneumatiksystem).

. Bitte nehmen Sie Verbindung zu SMC auf, wenn das Produkt unter einer der nach-

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

5.1 Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen
oder bei Einsatz des Produktes im Aussenbereich.

5.2 Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen,
Luftfahrt, Kraftfahrzeugen, medizinischem Gerét, Lebensmitteln und Getranken, Gerate fir Freizeit
und Erholung, Notausschaltkreisen, Stanz- und Pressenanwendungen oder Sicherheitsausriistung
eingesetzt werden.

5.3 Anwendungen, bei denen die Mdoglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten oder Tieren
besteht, und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

SVC
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Serie CXS
A Sicherheitshinweise Antriebe 1

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

rsXo

Systemkonzipierung

AWarnung

L Auswahl |
AWarnung

1. Es besteht die Gefahr von abrupten, unvorhersehba-
ren Zylinderbewegungen, wenn gleitende Teile der
Anlage verbogen werden und Kréfteverdnderungen
auftreten.

In solchen Féllen besteht Verletzungsgefahr, z.B. durch ein Mitreissen
der Hande oder Fisse in die Anlage, oder die Anlage selbst kann be-
schédigt werden. Daher ist die Anlage auf einen gleichméssigen Betrieb
einzustel-len, und so zu konzipieren, dass derartigen Risiken vorgebeugt
wird.

Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die Ver-
letzungsgefahr so gering wie moglich zu halten.
Wenn angetriebene Objekte und bewegliche Zylinderteile ein ernsthaftes
Verletzungsrisiko darstellen, muss die Anlage so konzipiert werden, dass
direkter Korperkontakt vermieden wird.

Ziehen Sie alle feststehenden und angeschlossenen
Teile so fest, dass sie sich nicht I6sen kénnen.

Insbesondere wenn ein Zylinder mit hoher Geschwindigkeit betrieben
oder an Orten mit starken Vibrationserscheinungen aufgestellt wird, ist
sicherzustellen, dass alle Teile fest angezogen bleiben.

4. Eventuell kann eine Verzégerungsschaltung oder ein

Stossdampfer erforderlich sein.

Wird ein Objekt mit hoher Geschwindigkeit angetrieben, oder ist die Last
sehr schwer, so ist die zylindereigene Dampfung nicht ausreichend, um
den Aufprall zu absorbieren. Bauen Sie eine Verzdgerungsschaltung ein,
um die Geschwindigkeit vor dem Dampfungsvorgang zu reduzieren,
oder installieren Sie einen externen Stossdampfer, um den Aufprall ab-
zuschwéchen. In diesem Fall sollite auch die Festigkeit der Anlage
Uberprift werden.

5. Ziehen Sie einen moglichen Betriebsdruckabfall

durch Stromausfall in Betracht.

Wird ein Zylinder in einem Klemmmechanismus verwendet, besteht die
Gefahr, dass Teile herunterfallen, wenn ein Stromausfall einen Druckab-
fall und damit einen Klemmkraftverlust verursacht. Daher sind Schutz-
vor-richtungen zu installieren, um Personen- und Sachschéaden zu ver-
hindern. Auch bei hdngenden Systemen und Hebevorrichtungen sind
Schutzmassnahmen gegen herabfallende Teile zu treffen.

6. Ziehen Sie einen moglichen Ausfall der Energiever-

sorgung in Betracht.

Es sind Massnahmen zu treffen, um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, wenn die Energieversorgung bei pneumatisch, elektrisch
oder hydraulisch gesteuerten Systemen ausfallt.

7. Konzipieren Sie entsprechende Schaltungen zur Ver-

meidung abrupter Bewegungen angetriebener Objek-
te.

Achten Sie vor allem darauf, wenn ein Zylinder tber ein Wegeventil (mit
Mittelstellung offen) betrieben wird, oder wenn nach dem Entliiften des
Restdruckes aus dem Schaltkreis wieder angefahren wird. Wird der Zy-
linder einseitig druckbeaufschlagt, fahren der Kolben und das angetrie-
bene Objekt abrupt und mit hoher Geschwindigkeit an, weil Druck im
Zylinderinneren fehlt. Deshalb ist die Ausriistung so zu wahlen und sind
die Schaltungen so zu konzipieren, dass abrupte Bewegungen verhin-
dert werden und sich damit die Gefahr von Verletzungen, vor allem der
Gliedmassen, und/oder von Schaden an der Anlage reduziert.

8. Ziehen Sie mégliche Notausschaltungen in Betracht.

Konzipieren Sie das System so, dass keine Gefahr von Personen- oder
Sachschaden besteht, wenn die Anlage durch eine manuelle Notaus-
schaltung bzw. unter anomalen Bedingungen durch das Ausldsen einer
Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

9. Bedenken Sie die Vorgehensweise bei einer Wieder-

inbetriecbnahme nach einer Notausschaltung oder
einem unvorhergesehenen Stillstand.

Konzipieren Sie das System so, dass bei der WiederinbetriebnahryL

keine Personen- oder Sachschaden verursacht werden kénnen.

Installieren Sie ein sicheres manuelles Steuersystem, wenn der Zylinder SVC

in die Ausgangsposition zurlickgesetzt werden muss.

. Beachten Sie die technischen Daten.

Die in diesem Katalog préasentierten Produkte sind fiir den Einsatz in
industriellen pneumatischen Anlagen ausgelegt. Wenn die Produkte
unter Bedingungen eingesetzt werden, bei denen Druck und/oder
Temperatur ausserhalb der angegebenen Bereichsgrenzen liegen,
koénnen Schaden und/oder Funktionsstdrungen auftreten. Vermeiden
Sie einen Einsatz unter solchen Bedingungen. (Siehe technische Daten.)
Wenden Sie sich an SMC, wenn ein anderes Medium als Druckluft
verwendet werden soll.

2. Anhalten in Zwischenstellung

Soll der Zylinderkolben mit einem 5/3-Wegeventil (Mittelstellung
geschlossen) in einer Zwischenstellung angehalten werden, ist es
aufgrund der Verdichtungseigenschaften von Druckluft schwierig, so
prazise und genaue Haltepositionen zu erzielen, wie mit hydraulisch
erzeugtem Druck.

Da Ventile und Zylinder nicht absolut dicht sind, ist es in bestimmten
Fallen ausserdem nicht mdglich, die Halteposition wahrend eines
langeren Zeitintervalls konstant zu halten. Wenden Sie sich an SMC,
wenn eine Halteposition Uber einen langeren Zeitraum gehalten werden
soll.

AAchtung

1. Betreiben Sie das Geréat innerhalb des maximal
zulassigen Hubbereichs.
Bei einem Betrieb (iber dem maximal zuléssigen Hubbereich, wird die
Kolbenstange beschédigt. Entnehmen Sie die maximal verwend-
bare Hublénge der Zylinder-Modellauswahl.

2. Betreiben Sie den Kolben so, dass am Hubende
keine Beschadigung durch den Aufprall entsteht.
Der angegebene Betriebsbereich soll verhindern, dass
Schéaden verursacht werden, wenn ein Kolben mit
Tragheitsmoment durch den Aufprall am Zylinderdeckel am
Hubende angehalten wird. Entnehmen Sie die maximal
verwendbare Hublénge der Zylinder-Modellauswahl.

3. Verwenden Sie ein Drosselriickschlagventil zur
gleichméassigen Einstellung der Zylinder-
geschwindigkeit von einer niedrigen Anfangs- bis
zur gewiinschten Endgeschwindigkeit.

| Druckluftanschiuss
AAchtung

1. Vorbereitende Massnahmen

Die Schlduche miissen vor dem Anschliessen griindlich ausgewaschen
oder mit Druckluft ausgeblasen werden, um Splitter, Schneiddl und
andere Verunreinigungen zu entfernen.

2. Verwendung von Dichtband

Achten Sie beim Zusammenschrauben der Leitungen und der
Schraubverbindungen darauf, dass weder Splitter von den
Leitungsgewinden noch Dichtungsmaterial in die Leitungen gelangen.

Lassen Sie ausserdem bei Gebrauch von Dichtband am Ende der
Verschraubungen 1,5 bis 2 Gewindegénge frei.

Wickelrichtung
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Serie CXS

Sicherheitshinweise Antriebe 2

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Montage

AAchtung

1. Das Zylinderrohr oder die gleitenden Teile der
Kolbenstange diirfen nicht durch Schldage oder
Festhalten mit anderen Gegenstdnden zerkratzt
oder verbeult werden.

Die Kolbendurchmesser sind innerhalb genauer Toleranzgrenzen
gefertigt, so dass bereits eine leichte Verformung Funktionsstérungen
verursachen kann.

Ausserdem kénnen Kratzer oder Beulen an der Kolbenstange die
Dichtungen beschadigen und Luft-Leckagen verursachen.

. Bei Anbringen und Festziehen eines Werkstiicks am
Plattenende muss die Platte bei vollstindig ein-
gefahrenem Kolben gesichert werden, um zu ver-
hindern, dass ein libermédssig hohes Drehmoment
auf die Kolbenstange wirkt.

. Verwenden Sie das Gerdt erst, wenn Sie
sicherstellen kénnen, dass es korrekt funktioniert.
Uberpriifen sie nach Montage-, Wartungs- oder Anderungsarbeiten die
korrekte Montage des erneut an die Druckluft- und Stromversorgung
angeschlossenen Gerdtes mit Hilfe geeigneter Funktions- und
Dichtheitskontrollen.

. Betriebshandbuch

Das Produkt darf erst montiert und in Betrieb genommen werden,
nachdem das Betriebshandbuch aufmerksam gelesen und sein Inhalt
verstanden worden ist.

Bewahren Sie das Betriebshandbuch so auf, dass jederzeit Einsicht
genommen werden kann.

AAchtung

1. Nachjustieren mit der Dampfungseinstellschraube.
Die Dampfungseinstellschrauben sind bei Auslieferung eingestellt. Bei
Inbetriebnahme des Zylinders missen die Einstellschrauben unter
Beriicksichtigung verschiedener Faktoren wie des Lastvolumens und
der Betriebsgeschwindigkeit nachjustiert werden. Die Drehung der
Einstellschrauben im Uhrzeigersinn erhoht die Reduktion des
Luftstromes, womit die Dampfungswirkung steigt.

. Betreiben Sie den Zylinder nie mit ganz geschlosse-
nen Dampfungseinstellschrauben.
Die Dichtungen kénnen sonst beschadigt werden.

N

w

N

N

AAchtung

1. Schmierung von dauergeschmierten Zylindern

Der Zylinder ist ab Werk dauergeschmiert und kann deshalb ohne
weitere Schmierung eingesetzt werden.

Sollte der Zylinder jedoch trotzdem zusatzlich geschmiert werden, muss ein
Turbinendl der Klasse 1 (ohne Additive) ISO VG32 dafiir verwendet werden.

Wird die Schmierung spéter eingestellt, kénnen Funktionsstérungen
auftreten, weil das neue Schmiermittel das Originalschmiermittel
verdréngt hat. Aus diesem Grund ist die Schmierung fortzusetzen, wenn
einmal damit begonnen wurde.

AWarnung

1. Verwenden Sie saubere Druckluft.

Verwenden Sie keine Druckluft, die Chemikalien, synthetische Ole mit
organischen Léungsmitteln, Salz oder dtzende Gase enthélt, da dies
zu Schéden oder Funktionsstdrungen fiihren kann.
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AAchtung

1. Installieren Sie Luftfilter.
Installieren Sie Luftfilter an der Ventileingangsseite. Der Filtrationsgrad
sollte mindestens 5um betragen.

2. Installieren Sie einen Nachkiihler, Lufttrockner
oder Wasserabscheider (Kondensatablass).

Druckluft, die grosse Mengen an Kondensat enthdlt, kann
Fehlfunktionen der Ventile oder anderer Pneumatikgeréte
verursachen. Um dem vorzubeugen, installieren Sie einen Nachkhler,
Lufttrockner oder Wasserabscheider (Kondensatablass).

3. Verwenden Sie das Produkt innerhalb der angebebenen
Mediums- und Umgebungstemperaturbereiche.

Treffen Sie Vorkehrungen, um ein Einfrieren des Gerétes bei
Temperaturen unter 5°C zu verhindern, da die Feuchtigkeit im System
sonst gefriert und Schéden an den Dichtungen sowie
Funktionsstérungen verursachen kann.

Siehe SMC-Katalog "Luftaufbereitung" flr weitere Informationen zur
Druckluftqualitét.

AWarnung

1. Nicht in Umgebungen verwenden, in denen Korrosi-
onsgefahr besteht.
Entnehmen Sie die Zylindermaterialien den Konstruktionszeichnungen.

2. Schiitzen Sie die Kolbenstange in staubigen Einsatz-
umgebungen oder an Orten, an denen das Produkt
stdndig Wasser- oder Olspritzern ausgesetzt ist mit
einer geeigneten Abdeckung.
Verwenden Sie in staubigen Umgebungen ein Modell mit Metallabstrei-
fer (Sonderbestellung) und bei Flussigkeitsspritzern bzw. -spriihnebel ei-
nen wasserfesten Zylinder (Sonderbestellung).

3. Wenn Sie Signalgeber verwenden, betreiben Sie das
Produkt nicht in Umgebungen mit starken Magnet-
feldern.

AWarnung

1. Fiihren Sie die Instandhaltungs- und Service-
arbeiten gemass den im Betriebshandbuch
enthaltenen Anweisungen durch.

Falsche Handhabung und Instandhaltung des Produktes

kénnen Funktionsstérungen und Schaden an der Anlage sowie
an der Ausristung zur Folge haben.

2. Ausbau von Bauteilen und Zufiihren/
Ablassen von Druckluft

Stellen Sie vor dem Ausbau einer Anlage oder eines Gerétes
sicher, dass die geeigneten Massnahmen getroffen wurden,
um ein Herunterfallen bzw. eine unvorhergesehene Bewegung
von angetriebenen Objekten und Geradten zu verhindern.
Schalten Sie dann die Stromversorgung ab, und lassen Sie die
gesamte Druckluft aus dem System ab.

Gehen Sie bei der Wiederinbetriebnahme vorsichtig vor, und
stellen Sie sicher, dass geeignete Vorkehrungen getroffen
wurden, um ein abruptes Anfahren des Zylinders zu

vermeiden.
Alsfcchtung
1. Kondensatablass

Lassen Sie regelméassig das Kondensat ab, das sich in den
Luftfiltern ansammelt.
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Al

Produktspezifische Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Montage |

|

Hubeinstellung

A\ Achtung

1. Achten Sie darauf, den Zylinder nur auf eine ebene
Oberflaiche zu montieren (Referenzwert fiir Ebenheit:
max. 0,05).

Die Doppelkolbenzylinder kénnen von 3 Seiten montiert werden.
Achten Sie jedoch darauf, dass die Flache, auf die der Zylinder
montiert werden soll eben ist (Referenzwert fir Ebenheit: max. 0,5).
Andernfalls wird die erforderliche Genauigkeit der Kolbenstangen-
bewegung nicht erreicht, und es kann zu Funktionsstérungen
kommen.

. Fir die Zylindermontage muss die Kolbenstange
eingefahren sein.

Kratzer oder Beulen an der Kolbenstange kdnnen zu Schéaden an
den Lagern und Dichtungen flihren und Funktionsstdrungen
verursachen.

. CXSJ

Stellen Sie den Schraubenhalter mit einem Sechskantschliissel SW
3mm so ein, dass er nicht tber die Zylinderoberflache hinausragt (ca.
0,5mm zwischen Zylinderoberflache und Oberseite des Halters). Ein
nicht ordnungsgemass eingestellter Schraubenhalter kann sich mit
der Signalgeberschiene Uberschneiden und die Signalgebermontage
behindern. Die erforderliche Lange der Montageschraube fiir einen
Schraubenhalter und die zylinderkopfseitige Montagebohrung variiert
je nach Position der Lagerflache fir die Montageschraube. Siehe
nachstehend angegebene Abmessungen L1 und L2 flr die Auswahl
der geeigneten Montageschraubenléange.

B— f— A

—=0—0—

&

Schnitt B-B

B —»f fa— A

Schraubenhalter Schnitt A-A

(beweglich)

L1 (mm) L2 (mm)
CXSJL[I6 5 8,4
CXSJ[110 5 9,5

Leitungsanschluss

1. Verschliessen Sie, je nach Betriebsbedingungen, den/die
entsprechenden Versorgungsanschluss/-anschliisse.

Doppelkolbenzylinder verfligen Uber je 2 Versorgungsanschlisse flr
jede Bewegungsrichtung (bei @6 nur 3 Versorgungsanschliisse).
Verschliessen Sie je nach Betriebsbedingungen den entsprechenden
Versorgungsanschluss. Uberpriifen Sie den verschlossenen
Anschluss beim Schalten auf jeden Fall auf Luft-Leckagen. Sollte
eine geringfligige Leckage festgestellt werden, 6ffnen Sie den
Anschluss, Uberpriifen Sie die Sitzoberfliche und verschliessen Sie
ihn wieder.

2.CXsJ

Fir den axialen Luftanschluss wird der seitliche Anschluss des
Standardzylinders verschlossen. Ein verschlossener Anschluss kann
jedoch, je nach Betriebsbedingungen geschaltet werden. Uberpriifen
Sie den verschlossenen Anschluss beim Schalten auf Luft-Leckagen.
Sollte eine geringfiigige Leckage festgestellt werden, 6ffnen Sie den
Anschluss, tberpriifen Sie die Sitzoberfldche und verschliessen Sie
ihn wieder.

”~
Z

A\ Achtung

1. Achten Sie darauf, die Sechskantmutter nach der

2,

3

Hubeinstellung wieder festzuziehen.

Doppelkolbenzylinder sind mit einer Schraube zur Hubeinstellung
von 0 bis -5mm  auf der Einfahrseite (IN) ausgestattet.

Lockern Sie zur Hubeinstellung die Sechskantmutter; achten Sie
jedoch darauf, die Mutter nach durchgefihrter Einstellung wieder
festzuziehen.

Betreiben Sie einen Zylinder nie ohne Dampfungsbolzen.
Ziehen Sie den Dampfungsbolzen ausserdem nie ohne
Mutter fest.

Wird der Ddmpfungsbolzen entfernt, schidgt der Kolben auf den
Zylinderdeckel und beschédigt damit den Zylinder. Deshalb den
Zylinder nie ohne Dampfungsbolzen verwenden.

Wird der Dampfungsbolzen ohne Mutter festgezogen, wird die

Kolbendichtung am abgeschragten Teil eingeklemmt und
beschadigt.
. Die Dampfscheibe am Ende des Dampfungsbolzens ist
austauschbar.
Fehlende oder eingedriickte Démpfscheiben kdnnen unter folgenden
Kolben-@ [mm] 6, 10, 15 20, 25 32
CXS10-34A CXS20-34A CXS32-34A
Bestellnr 28747 28749 28751
Anz. Dampf- 1
scheiben

|

Ausbau und Instandhaltung

1. Verwenden Sie einen Zylinder nie ohne Platte.

Wird die Innensechskantschraube an der Endplatte entfernt,
muss die Kolbenstange so gesichert sein, dass sie sich nicht
drehen kann. Ein Zerkratzen oder Verbeulen der gleitenden
Teile der Kolbenstange kann zu Funktionsstérungen flhren.
Sollte fur lhre Anwendungen keine Platte erforderlich sein,
verwenden Sie das Zylindermodell ohne Platte, das als
Bestelloption (-X593) auf Seite 53 angefordert werden kann.

. Kontaktieren Sie SMC, bzw. konsultieren Sie das

separate Betriebshandbuch wenn Sie den Zylinder
auseinander- und wieder zusammenbauen wollen.

A Warnung

1.

SVC

AAchtung

Treffen Sie Vorsichtsmassnahmen, wenn Sie mit den
Handen nahe an der Platte bzw. am Gehéause
arbeiten.

Treffen Sie wahrend des Zylinderbetriebs zusétzliche
Sicherheitsvorkehrungen, die verhindern, dass Sie sich die
Hande oder Finger zwischen Platte und Gehduse einklemmen
und verletzen.
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Serie CXS

Sicherheitshinweise Signalgeber 1

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Systemkonzeption und Auswahl

A Warnung

1.

Beachten Sie die technischen Daten.

Lesen Sie aufmerksam die technischen Daten und verwenden
Sie das Produkt dementsprechend. Das Produkt kann
beschéadigt werden oder Funktionsstérungen kénnen auftreten,
wenn die zuldssigen technischen Daten betreffend
Betriebsstrom, Spannung, Temperatur oder Schockbestandig-
keit nicht eingehalten werden.

Treffen Sie Vorsichtsmassnahmen, wenn

mehrere Zylinder nahe beieinander
eingesetzt werden.
Falls mehrere mit Signalgebern bestlickte Zylinder nahe
beieinander montiert werden, kénnen Magnetfeldinterferenzen
bei den Singalgebern zu Funktionsstérungen fiihren. Halten Sie
einen Mindestabstand von 40mm zwischen den Zylindern ein.
(Wird der zulassige Abstand fir die jeweilige Zylinderserie
angegeben, halten Sie sich an diesen Wert.)

Uberpriifen Sie die Einschaltzeit eines
Signalgeber in mittlerer Hubposition.
Wird ein Signalgeber in einer mittleren Hubposition eingesetzt
und eine Steuerung zu dem Zeitpunkt betatigt, in dem der
Kolben vorbeifahrt, wird der Signalgeber aktiv, ist die
Geschwindigkeit aber zu hoch, verkirzt sich die Schaltzeit und
die Steuerung funktioniert nicht korrekt. Die maximal
erfassbare Kolbengeschwindigkeit betragt:

_Schaltbereich des Signalgebers (mm)

V(m
Ansprechzeit der Steuerung (ms)

m/s)

x 1000

Halten Sie die Anschlussleitungen so kurz
wie moglich.
<Reed-Schalter>

Mit zunehmender Lénge der Anschlussleitungen wird der

Einschaltstrom des Signalgebers stérker, was die Haltbarkeit

des Produkts beeintrachtigen kann. (Der Signalgeber bleibt

sténdig in EIN-Stellung.)

1) Verwenden Sie eine Kontaktschutzbox, wenn die Kabel 5m
oder langer sind.

<Elektronische Signalgeber>

2) Obwohl die Leitungsldnge die Funktionstlichtigkeit des
Signalgebers normalerweise nicht beeinflusst, sollte das
verwendete Kabel nicht langer als 100m sein.

Uberwachen Sie den internen Spannungs-
abfall des Signalgebers.
<Reed-Schalter>
1) Signalgeber mit Betriebsanzeige
(ausser D-Z76, D-A96, D-A96V)
¢ Beriicksichtigen Sie, dass bei in Serie geschalteten
Signalgebern aufgrund des internen Widerstandes der
LEDs ein betrachtlicher Spannungsabfall auftritt. (Siehe
Interner Spannungsabfall in den Technischen Daten der
Signalgeber.)

[Bei “n” angeschlossenen Signalgebern nimmt der
Spannungsabfall um den Faktor “n” zu.]

Es ist mdglich, dass ein Signalgeber korrekt arbeitet und
die Steuerung gleichzeitig nicht funktioniert.

| o O—---—"0

e Ahnlich kann auch bei einer bestimmten Betriebsspannung
die Steuerung unwirksam sein, obwohl der Signalgeber
korrekt funktioniert. Deshalb muss nach der Uberprifung
der Mindestbetriebsspannung der Steuerung die
nachstehende Formel erflllt sein.

Interner Spannungs-

_ Min. Betriebsspannung
abfall des Signalgebers

Versorgungssp. der Steuerung

2) Falls der interne Widerstand einer LED einen Storfaktor
darstellt, wéhlen Sie einen Signalgeber ohne LED (D-Z80, D-
A90, D-A90V).

<Elektronische Signalgeber>

3) Im Allgemeinen ist der interne Spannungsabfall bei
Verwendung eines Elektronischen Signalgebers mit 2-Draht-
System grésser als bei Verwendung eines Reed-Schalters.
Befolgen Sie dieselben Hinweise wie unter Punkt 1).

Beachten Sie ausserdem, dass kein 12VDC-Relais verwendet
werden kann.

Uberwachen Sie Kriechstrome.

<Elektronische Signalgeber>

Bei einem Elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-System fliesst,
selbst in ausgeschaltetem Zustand, ein Kriechstrom zur
Betéatigung des inneren Schaltkreises in Richtung Steuerung.
Falls nachstehende Formel nicht erflllt wird, wird der
Signalgeber nicht ordungsgemass zurlickgesetzt (er bleibt
eingeschaltet).

Arbeitsstrom der Steuerung (AUS-Stellung) > Kriechstrom
Verwenden Sie einen Signalgeber mit 3-Draht-System, wenn die
Formel nicht erfullt wird.

Ausserdem nimmt der Kriechstrom bei Parallelanschluss von “n”
Signalgebern um den Faktor “n”

n” zu.
Verwenden Sie keine

Spannungsspitzen erzeugt.

<Reed-Schalter>

Falls ene Steuerung verwendet wird, die Spannungsspitzen
erzeugt, wie z. B. ein Relais, wahlen Sie ein Signalgebermodell
mit eingebauter Kontaktschutzschaltung oder verwenden Sie
eine Kontaktschutzbox.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl am Ausgang des Elektronischen Signalgebers zum
Schutz gegen Spannungsspitzen eine Zenderdiode
angeschlossen ist, kénnen durch wiederholte Spannungsspitzen
Schéden verursacht werden. Wenn eine Steuerung, wie z. B. ein
Relais oder ein Elektromagnetventil, die Spannungsspitzen
erzeugt, direkt angesteuert wird, verwenden Sie einen
Signalgeber mit einem integrierten Element zur Funkenléschung.

Steuerung, die

. Hinweise fiir die Verwendung in Verriegelungs-

schaltkreisen

Falls der Signalgeber fiir ein Verriegelungssignal verwendet wird,
von dem hohe Zuverldssigkeit erwartet wird, sollten Sie ein
doppeltes Verriegelungssystem zum Schutz gegen Funktions-
storungen vorsehen, indem Sie eine mechanische
Schutzfunktion einbauen oder einen weiteren Schalter (Sensor)
neben dem Signalgeber verwenden.

Fuhren Sie ausserdem regelméssige Instandhaltungsinspek-
tionen durch und Uberprifen Sie die ordnungsgeméisse
Funktion.

. Lassen sie ausreichend Freiraum fiir Instand-

haltungsarbeiten.
Planen Sie bei der Konzipierung neuer Anwendungen genligend
Freiraum flr die Durchfihrung von technischen Inspektionen und
Instandhaltungsmassnahmen ein.
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Serie CXS

A I Sicherheitshinweise Signalgeber 2

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Montage und Einstellung

AWarnung

. Vermeiden Sie ein Hinunterfallen oder Eindriicken
der Signalgeber.
Vermeiden Sie bei der Handhabung ein Hinunterfallen oder Eindriicken
des Signalgebers, und setzen Sie ihn keiner (ibermdssigen Kraftein-
wirkung aus (max. 300m/s? fiir Reed-Schalter und max. 1000m/s? fiir
Elektronische Signalgeber). Auch bei unbeschédigtem Gehause kann der
Signalgeber innen beschadigt sein und Funktionsstdrungen verursachen.

2. Halten Sie einen Signalgeber nie an den Signal-

geberdrahten fest.

Halten Sie einen Signalgeber nie an seinen Anschlussdrahten. Das kann
nicht nur ein Reissen der Dréhte, sondern aufgrund der Belastung auch
Schéden an Bauteilen im Inneren des Signalgebers verursachen.

3. Befestigen Sie die Signalgeber mit dem richtigen
Anzugsmoment.
Wird ein Signalgeber mit einem zu hohen Drehmoment festgezogen,
konnen die Befestigungsschrauben, das Befestigungselement oder der
Signalgeber selbst beschadigt werden.
Bei einem zu niedrigen Anzugsmoment hingegen, kann der Signalgeber
aus seiner Position rutschen.

Installieren Sie Signalgeber in mittlerer Schalt-
position.

Justieren Sie die Einbauposition des Signalgebers so, dass der Kolben
im mittleren Schaltbereich des Signalgebers anhélt (Bereich, in dem der
Signalgeber sich in Stellung ON befindet). (Die im Katalog dargestellte
Einbaulage zeigt die optimale Positon am Hubende.) Wenn der
Signalgeber am Rand der Schaltposition befestigt wird (nahe dem Ein-
oder Ausschaltpunkt), ist das Schaltverhalten nicht stabil.

Elektrische Anschliisse

b

A Warnung

1. Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen oder
Dehnen der Dréahte.
Biege- und Dehnbelastungen verursachen Briiche in den
Anschlussdrahten.

2. Schliessen Sie die Last an, bevor das System
unter Spannung gesetzt wird.
<2-Draht-System>

Wenn die Systemspannung angelegt wird, und der Singalgeber
nicht an eine Last angeschlossen ist, wird dieser durch den zu
hohen Stromfluss beschadigt.

3. Uberpriifen Sie die Isolierung der elektri-
schen Anschliisse.
Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschllsse nicht
fehlerhaft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,

defekte Isolierungen zwischen Anschliissen usw.). Zu grosser
Stromfluss in einen Signalgeber kann Schaden verusachen.

4. Nicht zusammen mit Strom- oder Hoch-
spannungsleitungen verlegen.
Verlegen Sie die Signalgeberkabel getrennt von Strom- oder
Hochspannungsleitungen. Vermeiden Sie eine parallele
Verdrahtung zu diesen Leitungen bzw. eine Verlegung als Teil
derselben Schaltung. Steuerschaltkreise mit Signalgebern
kénnen aufgrund der Storgerdusche der anderen Leitungen
nicht ordnungsgemass funktionieren.

o % S\VC

AWarnung

5. Verhindern Sie Lastkurzschliisse.

<Reed-Schalter>

Wird das System mit kurzgeschlossener Last eingeschaltet, so
wird der Signalgeber durch den hohen Stromfluss sofort
beschadigt.

<Elektronische Signalgeber>

D-FoC](V), D-FOIW(V) sowie alle Modelle mit PNP-Ausgang
besitzen keine eingebauten Schutzschaltungen gegen
Kurzschlisse. Bei einem Lastkurzschluss werden diese
Signalgeber, wie die Reed-Schalter, sofort beschadigt.

OAchten Sie beim Gebrauch von Signalgebern mit 3-Draht-System

besonders darauf, die braune [rote] Eingangsleitung nicht mit der
schwarzen [weissen] Ausgangsleitung zu vertauschen.

6. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Reed-Schalter>

Ein Signalgeber mit 24VDC und LED-Anzeige hat Polaritat. Das

braune [rote] Kabel ist (+) und das blaue [schwarze] Kabel ist (-).

1) Bei einem Vertauschen der Anschlisse schaltet der
Singalgeber ordnungsgemass, die LED leuchtet jedoch nicht.
Beachten Sie auch, dass ein zu hoher Strom die LED
beschadigt und diese danach nicht mehr funktioniert.
Betreffende Modelle: D-A93, D-A93V, D-Z73

<Elektronische Signalgeber>

1) Bei Vertauschen der Anschllisse eines Signalgebers mit 2-
Draht-System wird der Signalgeber nicht beschadigt, da er
mit einer Schutzschaltung ausgestattet ist. Er bleibt in
normaler ON-Stellung. Trotzdem sollte ein Vertauschen der
Anschlisse vermieden werden, weil der Signalgeber in dieser

Stellung durch einen Lastkurzschluss beschédigt werden
kann.

02) Wenn die Stromversorgungsanschlisse (+) und (-) bei einem

Signalgeber mit 3-Draht-System vertauscht werden, ist der
Signalgeber gegen einen Kurzschluss geschitzt. Wird jedoch
der Anschluss (+) mit dem blauen [schwarzen] Draht und der
Anschluss (-) mit dem schwarzen [weissen] Draht verbunden,

[Gednderte Anschlussfarben

Die Farben der Anschlussdréhte von SMC-Signalgebern wurden geméss
der Norm NECA (Nippon Electric Control Equipment Industries Associati-
on) Standard 0402 fiir alle ab September 1996 hergestellten Serien geén-
dert. Genaue Informationen entnehmen Sie bitte den nachstehenden Ta-
bellen.

Solange sowohl Anschlussdréhte mit der alten als auch mit der neuen
Farb-ordnung benutzt werden, muss besonders auf die jeweilige Polaritat

2-Draht 3-Draht

Alt Neu Alt Neu
Ausgang (+) Rot Braun  Spannungsversorgung (+)]  Rot Braun
Ausgang (-)  [Schwarz| Blau  Masse-Anschluss [Schwarz| Blau

Ausgang Weiss [Schwarz

Elektronischer Signalgeber E,'ﬁ",;:gg;?:s“:;uss'g"a;gebef
mit Diagnoseausgang und Signalkonstanthaltung

Alt Neu Alt Neu

Spannungsversorgung (+)|  Rot Braun  Spannungsversorgung (+)] Rot Braun
Masse-Anschluss |[Schwarz| Blau Masse-Anschluss  [Schwarzl Blau

Ausgang Weiss |Schwarz Ausgang Weiss [Schwarz
Diagnoseausgang| Gelb |Orange aﬁ%;gﬁza‘ﬁﬂﬂ;g Gelb |Orange




Serie CXS
A Sicherheitshinweise Signalgeber 3

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Einsatzumgebung

AWarnung

AWarnung

1. Setzen Sie Slgnalgeber nie in der Umgebung von

explosiven Gasen ein.

Die Signalgeber sind nicht explosionssicher gebaut und soliten daher
nie in Umgebungen mit explosiven Gasen eingesetzt werden, da
ernsthafte Explosionen verursacht werden kdnnen.

. Setzen Sie Signalgeber nicht im Wirkungsbereich

von Magnetfeldern ein.
Dies filhrt zu Funktionsstdrungen bei den Signalgebern oder zur
Entmagnetisierung der Magnete innerhalb der Zylinder.

Setzen Sie Signalgeber nicht an Orten ein, an denen Sie
permanent dem Kontakt mit Wasser ausgesetzt sind.
Obwohl die Signalgeber dem IEC-Standard IP67 entsprechen (JIS C0920:
wassergeprlift), soliten sie nicht in Anwendungen eingesetzt werden, in
denen sie permanent Wasserspritzern oder -sprilhnebel ausgesetzt sind.
Das kann die Beschadigung der Isolierung oder das Aufquellen des
Giessharzes zur Folge haben und zu Funktionsstérungen flihren.

Setzen sie Signalgeber nicht zusammen mit Ol oder
Chemikalien ein.

Wenden Sie sich an SMC, falls Signalgeber in unmittelbarer Umgebung
von Kihlflissigkeit, Lésungsmitteln, verschiedenen Olen oder
Chemikalien eingesetzt werden sollen. Auch ein kurzzeitiger Einsatz
unter diesen Bedingungen kann die Funktionstiichtigkeit des
Signalgebers durch eine Beschadigung der Isolierung, durch
Funktionsstdrungen aufgrund des aufquellenden Giessharzes oder ein
Verharten der Anschlussdrahte beeintrachtigen.

. Setzen Sie Signalgeber keinen extremen
Temperaturschwankungen aus.
Wenden Sie sich an SMC, wenn Signalgeber in Umgebungen eingesetzt
werden sollen, in denen unnatirliche Temperaturschwankungen
auftreten, da die Funktionstlchtigkeit der Signalgeber dadurch
beeintrachtigt wird.

6. Setzen Sie Signalgeber nie starken Schldgen oder

Stossen aus.

<Reed-Schalter>

Wenn ein Reed-Schalter wéahrend des Betriebes eine starke
Stosseinwirkung (liber 300m/s?) erfahrt, so kommt es am Kontaktpunkt
zu Funktionsstérungen, wodurch ein Signal kurzzeitig (max. 1ms)
erzeugt oder abgebrochen wird . Fragen Sie SMC, inwiefern es
aufgrund der Beschaffenheit des Einsatzortes notwendig ist, einen
Elektronischen Signalgeber zu verwenden.

7. Setzen Sie Signalgeber nicht in Umgebungen ein, in
denen Spannungsspitzen auftreten.

<Elektronische Signalgeber>

Wenn  Gerdte, die hohe Spannungsspitzen erzeugen
(elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren
usw.) in der Nahe von Zylindern, die mit elektronischen Signalgebern
bestiickt sind, eingesetzt werden, kénnen durch ihre N&he innere
Schaltelemente des Signalgebers zerstort oder beschadigt werden.
Meiden Sie Erzeuger von Spannungsspitzen, treffen Sie geeignete
Schutzmassnahmen und achten Sie auf ordnungsgemasse
Verkabelung.

. Meiden Sie die Nahe von Eisenstaubkonzentrationen

oder magnetischen Stoffen.

Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub, wie Metallspane
oder Schweissspritzer, oder ein magnetischer Stoff in der N&he eines
Zylinders mit Signalgebern befindet, kénnen aufgrund eines
Magnetkraftverlustes innerhalb des Zylinders Funktionsstérungen im
Signalgeber auftreten.

. Fiihren Sie die folgenden Instandhaltungs-

masshahmen regelméssig zur Vermeidung

unerwarteter Funktionsstérungen der Signal-

geber durch.

1) Ziehen Sie die Montageschrauben ordnungsgemass fest.
Falls die Schrauben sich lockern oder die Einbauposition

des Signalgebers nicht mehr stimmt, korrigieren Sie die
Position, und ziehen Sie die Schrauben erneut fest.

2) Uberpriifen Sie die Anschlussdréhte auf Unversehrtheit.
Um einer fehlerhaften Isolierung vorzubeugen, wechseln Sie
den Signalgeber aus, bzw. reparieren Sie die
Anschlussdréhte, wenn ein Schaden entdeckt wird.

3) Uberpriifen Sie bei einem Signalgeber mit zweifarbiger LED-
Anzeige, ob die griine LED aufleuchtet.

Uberpriifen Sie, ob die griine LED beim Anhalten in der
eingestellten Position leuchtet. Leuchtet die rote LED beim
Halten in der eingestellten Position, ist die Einbauposition
nicht korrekt. Stellen Sie die Einbauposition ein, bis die
griine LED leuchtet.

AWarnung
1. Wenden Sie sich an SMC beziiglich Wasser-

festigkeit, Elastizitat der Anschlussdrdhte
und Anwendungen in der Nahe von
Schweissarbeiten.
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